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|. CZESC DROGOWA

WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej Szczego6towej Specyfikacjichirecznej (SST) ¢ przepisy dotycace
wykonania i odbioru robét drogowych przy remondmég gminnych klasy ,D” — zadanie pt:
~Przebudowa drogi Gminnej Nr 109801D Wrociszow Vailk

1.2. Zakres stosowania SST.
SzczegoOtowa Specyfikacja Techniczna (SST) standwaw@zujacy dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu realizacji rob6t na droigg@ublicznych.

1.3 Zakres robét objetych SST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obegmnwymagania ogoélne dla x@j wymienionymi
robot :
B. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
I. Odtworzenie trasy i punktéw wysakimwych.
C. ROBOTY ZIEMNE.
I. Wymagania ogéine.
Il. Wykonanie wykopéw w gruntach gruntach-V katégor
D. KONSTRUKCJA DROGI
I. Koryto wraz z profilowaniem i zaggzczeniem podia.
Il. Warstwa odcinajca.
[ll. Podbudowa z ttucznia kamiennego.
E. NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO.
F. ROWY (W PRZYPADKU ROBOT REMONTOWYCH | UTRZY MANICH)

Uzyte w SST wymienione poie] okr&lenia naléy rozumi€ nas¢pujaco:

2.1.Budowla drogowa obiekt budowlany, niedaacy budynkiem, stanowty calag¢ techniczno-
uzytkowy (droge) albo jego cgs¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny
(obiekt mostowy, korpus ziemny czet).

2.3. Droga — wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lustgio pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi wydzeniami

2.4. Droga tymczasowa (mongawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona ruchu
pojazdow obstugapych zadanie budowlane na czas jego wykonaniaywmizeana do usurcia

po jego zakaczeniu.

2.5. Dziennik Budowy- opatrzony piecxiag Zamawiajcego zeszyt z ponumerowanymi stronami
stuzacy do notowania wydarse zaistniatych w czasie wykonywania zadania budoedgan
rejestrowania dokonywanych odbioréw robdt, przekamyia polecé i innej korespondencji
technicznej pomidzy Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego, Wykonawc i Projektantem.
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2.6. Inspektor Nadzoru Inwestorskiego-asobawyznaczona przez Inwestora, upawiana do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiua zwany dalej Inspektorem Nadzoru,
2.7.Jezdnia—cz$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

2.8. Kierownik budowyosoba wyznaczona przez Wykonagc upowaniona do kierowania
robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

2.9. Korona drogi-jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami,apaisawaryjnego postoju i
pasmami dzigcymi jezdnie.

2.10.Konstrukcja nawierzchni uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ichgaehia.
2.11.Korpus drogowy- nasyp lub ta eg¢ wykopu, ktora jest ograniczona kogodrogi [
skarpami rowéw.

2.12.Koryto- element uformowany w korpusie drogowym w celwzafoa w nim konstrukciji.
2.13.Kosztorys ofertowy wyceniony kosztoryslepy.

2.14. Kosztorys slepy - wykaz robot z podaniem ich #o (przedmiar) w Kkolejnsxi
technologicznej ich wykonania.

2.15. Ksiega obmiaréw- akceptowany przez Inspektora Nadzoru zeszyt z rpenowanymi
tronami stiacy do wpisywania przez Wykonawcobmiaru dokonywanych rob6t w formie
wyliczen, szkicow i ewentualnie dodatkowych gatnikdéw. Wpisy w ksidze obmiaréw podlegaj
potwierdzeniu przez Inspektora.

2.16. Laboratorium - drogowe Ilub inne laboratorium badawcze, zaakeegte przez
Zamawiajcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich hadaprob zwihzanych z ocen
jakosci materiatow oraz robot.

2.17. Materialy - wszelkie tworzywa niezioine do wykonania robdét, zgodne z dokumeaptacj
projektow i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pinepektora Nadzoru.

2.18. Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw ghcych do przejmowania i rozktadania
obcigzen od ruchu na podi® gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

2.19. Objazd tymczasowy-droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utraga do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

2.20. Odpowiednia (bliska) zgoddé- zgodnd¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a jdi przedzial tolerancji nie zostat oldleny - z przegitnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohddwlanych.

2.21. Pas drogowy -wydzielony liniami rozgraniczagymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania na nim drogi oraz drzew i krzewow. hagowy mae réwniez obejmowa teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy adzer chrongcych ludzi i srodowisko przed
ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

2.22. Pobocze- cz$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymyevast pojazdow,
umieszczania usdzen bezpieczastwa ruchu pieszych, sigra jednoczenie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

2.23.Podice - grunt rodzimy lub nasypowy,2ecy pod nawierzchgido gkbokasci przemarzania.
2.24. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczngddra autorem dokumentaciji
projektowe;j.

2.25. Przeds¢wziecie budowlane- kompleksowa realizacja nowego ga#tenia drogowego lub
calkowita modernizacja (zmiana parametrow geometrych trasy w planie i przekroju
podiuznym) istniegcego padczenia.

2.28. Rysunki - cz$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizac
charakterysty& i wymiary obiektu bdacego przedmiotem robot.

2.29. Zadanie budowlane- cz$¢ przedsiwziecia budowlanego, stanoyda odebng calcs¢
konstrukcyjr lub technologiczy, zdolna do samodzielnego spetnienia
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przewidywanych funkcji technicznazytkowych. Zadanie ma polega na wykonywaniu robot
zwigzanych z budow modernizagj, utrzymaniem oraz ochrgnbudowli drogowej lub jej
elementu.

3. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za ich zgodio z
dokumentacja projektoyy SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

3.1. Przekazanie placu budowy

Zamawiajcy w terminie okrdonym w dokumentach przetargowych przekaVykonawcy plac
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniapyawnymi i administracyjnymi,
lokalizacg i wspotrzdne punktéw gidbwnych trasy oraz reperéw, Dziennikd®wvy i Kskge
Obmiaréw Robot oraz Dokumentadprojektovy i SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziasdaa ochron przekazanych punktéw pomiarowych do
chwili odbioru kaicowego rob6t. Uszkodzone lub zniszczone znaki gagae Wykonawca
odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

3.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa — Projekt Budowlany

a) Opis Techniczny,

b) SST na wykonanie robat,

c) slepy kosztorys,

d) rysunki,

e) kosztorys inwestorski

Jezeli w trakcie wykonywania robot okea st koniecznym uzupetnienie Dokumentacji Projektowej
przekazanej przez Zamawjaggo, Wykonawca zwrdéci esido Projektanta za preednictwem
Inwestora.

3.3. Zgodnd¢ robét z Dokumentacia Projektowa i SST.

Dokumentacja Projektowa, SST oraz dodatkowe dokiynanzekazane przez Zamavgeggo dla
Wykonawcy stanowdi czes¢ kontraktu, a wymagania wyszczegolnione wdadyjednym z nich g
obowigzujagce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej daientacji. W przypadku
rozbieznosci w ustaleniach poszczegoélnych dokumentow ohpuje

nastpujaca kolejnd¢ ich waznosci:

1) Szczegdbtowa Specyfikacja Techniczna

2) Dokumentacja Projektowa.

Wykonawca nie mae wykorzystywa bleddéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o
ich wykryciu winien natychmiast powiadoéninspektora Nadzoru, ktéry dokona odpowiednich
zmian i poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialyglzgodne z DokumentacProjektovy i
SST.

Dane okrélone w Dokumentacji Projektowej i w SSEda uwazane za warti docelowe, od
ktérych dopuszczalne gsodchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatow i elementéw budowli muszy¢ jednorodne i wykazywa bliskg zgodnd¢  z
elementami okrdonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie powinmprzekracza
dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

Jezeli zostata okrdona wartéd¢ minimalna lub wart& maksymalna tolerancji albo obie te
wartdsci, to roboty powinny by prowadzone w taki sposob, aby cechy tych mateviaidb
elementéw budowli znajdowalyesiv przewaajagcej mierze w pobhu tych wartéci granicznych.
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W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie w petni zgodne z DokumentacProjektovy lub
SST, ale oggnicta zostanie mdiwa do zaakceptowania jakoelementow budowli, to Inspektor
Nadzoru mae akceptowa takie roboty i zgod#i sig na ich pozostawienie, jednak zastosuje
odpowiednie potcenia od ceny kontraktowej, zgodnie z ustaleniatzsgdtowymi
kontraktu i/lub SST.
W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie w petni zgodne z DokumentacProjektova lub
SST, i wplyreto to na niezadowalafa jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostan
zasgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane pon@wra koszt Wykonawcy.
3.4. Zabezpieczenie placu budowy.
Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia placu budowy oraz utrzymamniechu
publicznego na placu budowy w okresie trwania reaji kontraktu a do zakdczenia i odbioru
koncowego robot.
Przed przyspieniem do robét Wykonawca przedstawi Zamaydaeimu do zatwierdzenia
uzgodniony z odpowiednim Zaydem drogi i organem zagdzapcym ruchem projekt organizacji
ruchu i zabezpieczenia robét w okresie trwania byddN zalenaosci od potrzeb i pogpu robot
projekt organizacji ruchu powinien byktualizowany przez Wykonawoa biegaco.
W czasie wykonywania robdt Wykonawca dostarczynstaiuje | ledzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe uemzenia zabezpieczme takie jak: ogrodzenia,swietlenie, sygnaty i znaki
ostrzegawcze, zapory itp., zatrudni dozorcéw i pode wszelkie innesrodki niezlgdne dla
ochrony rob6t, bezpiecastwa pojazdow i pieszych.
Wykonawca zapewni state warunki widoczoiov dziei i w nocy tych zapor i znakow, dla ktorych
jest to nieodzowne ze wzgléw bezpieczgstwa.
Wszystkie znaki, zapory i inne wdzenia zabezpieczge powinny by zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru.
Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca powinien ob#d& publicznie przed ich rozpoeziem w
sposOb uzgodniony z Zamawjeym przez umieszczenie w miejscach iséiach okrélonych
przez Inwestora tablic informacyjnych.
Tablice informacyjne dxla utrzymywane przez Wykonawonv dobrym stanie przez caly okres
realizacji robaét.
Koszt zabezpieczenia placu budowy nie podlegacbody zaptacie i przyjmuje @i ze jest
wigczony w cen kontraktovy.
3.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot.
Wykonawca ma obowrek zn@& i stosowé& w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczice ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania realizdgintraktu, a do
zakaczenia i odbioru kicowego robot, Wykonawcagtizie podejmowé wszelkie uzasadnione
kroki majgce na celu stosowanieesilo przepisow i norm dotygeych ochronysrodowiska na
placu i wokot placu budowy orazthzie unikad uszkodzé i uciazliwosci dla oséb lub whasrigi
spotecznej i innych, a wynikgjych ze skzenia, halasu lub innych przyczyn powstatych w
nastpstwie jego sposobu dziatania. Stasujsi do tych wymaga Wykonawca zapewni
spetnienie nagpujacych warunkéw:
a) Miejsca na bazy, magazyny, skladowiska i wgweme drogi transportowe zostatak wybrane,

aby nie powodowazniszczé w srodowisku naturalnym
b) Zostar podgte odpowiednidrodki zabezpieczage przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnycftami, paliwami, olejami, materiatami
bitumicznymi, chemikaliami oraz innymi szkodliwymbstancjami,
- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
- przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu,
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- maozliwoscig powstania pzaru.

Optaty i kary za przekroczenie w trakcie realizagib6t norm, okrdonych w odpowiednich
przepisach dotygzych ochronyrodowiska, obcizajg Wykonawe.

3.6. Ochrona przeciwpdgarowa.

Wykonawca bdzie przestrzedaprzepiséw ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesziech biurowych, mieszkalnych i
magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy fatwopalne {xa skiadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisa
zabezpieczone przed dgstm oséb trzecich,

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpasrem wywotanym jako
rezultat realizacji robét albo przez personel Wykony.

3.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktére w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, nie zosdaopuszczone daozycia.

Nie dopuszcza sido wycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oeseniu
wigkszym od dopuszczalnego.

Wszelkie materialy odpadowezyie do robot powinny mieswiadectwa dopuszczenia, wydane
przez uprawniagca jednostk, jednoznacznie okékjace brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatdw narodowisko.

Materiaty, ktore s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, azadkaczeniu robot ich
szkodliwgs¢ zanika (np. materialy pylaste) mpdy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymaga technologicznych wbudowania.

Jezeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamawi@y powinien otrzymézgod: na wycie tych
materiatow od wigciwych organow administracji patwowe;.

Jezeli Wykonawca uyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie speecyfikacjami, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajcy.

3.8. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatne;j.

Wykonawca jest zobowkany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczenasndaci
publicznej lub prywatne;.

Jereli w zwigzku z zaniedbaniem, niewitsiwym prowadzeniem robot lub brakiem koniecznych
dziatean ze strony Wykonawcy nagti uszkodzenie lub zniszczenie witastiopublicznej lub
prywatnej, to Wykonawca na swoj koszt naprawi ldba@rzy uszkodzanwtasndc.

Stan naprawionej wilaséd powinien by nie gorszy ni przed powstaniem uszkodzenia.
Wykonawca jest w peini odpowiedzialny za ochramzdzen uzbrojenia terenu takich jak:
przewody, rurocigi, kable teletechniczne itp, oraz uzyska u odpdwich wladz bdacych
wiascicielami tych urzdzean potwierdzenie informacji dostarczonych przez Zampeego
odnasnie doktadnego pofe@nia tych urzdzex w obrbie placu budowy.

O zamiarze przygpienia do rob6t w pobtu tych uradzen, bgdz ich przetaenia, Wykonawca
powinien zawiadondi wtascicieli tych uradzei i Inspektora Nadzoru.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia instalacji i adzev podziemnych Wykonawca
bezzwtocznie powiadomi Inspektora Nadzoru | zasdewane wiadze orazedwie z nimi
wspotpracowat dostarczgj wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aspr

Wykonawca bdzie odpowiadé za wszelkie uszkodzenia spowodowane przez jegatadtia,
uszkodzé uzbrojenia terenu wskazanych w dokumentach dasiaych mu przez
Zamawiajcego.

3.9. Ograniczenie obgjzen 0si pojazdow.
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Wykonawca bdzie stosowa sie do obowizujagcych ograniczeé obchzen osi pojazdow podczas
transportu materiatéw i spgi na drogach publicznych poza granicami placu twydo

Uzyska on wszelkie niegdna zezwolenia od odpowiednich wtadz nayaie pojazddéw
obcizeniach ponadnormatywnych ofggniach osi i w sposob agty bedzie powiadamiat
Inspektora Nadzoru o fakciezycia takich pojazdow. Uzyskanie zezwolenia nie =nieal
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za uszkodzenia drég, ktére mobgy¢ spowodowane ruchem
tych pojazdéw.

Wykonawca nie mee wywaé pojazdéw o ponadnormatywnych afaniach osi na istniggych
ani wykonywanych konstrukcjach nawierzchni w gide granic placu budowy. Wykonawca
bedzie odpowiedzialny za jakiekolwiek uszkodzeniavepdowane ruchem budowlanym ¢dzie
zobowizany do naprawy uszkodzonych elementéw na wiassygtkav sposéb zaakceptowany
przez Inspektora Nadzoru.

3.10. Bezpiecagstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji robét Wykonawca powinien przesf#® przepisow dotycych
bezpieczéstwa i higieny pracy, W szczegdkwod Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel
nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznychkodiwych dla zdrowia oraz ie
spetniajcych odpowiednich wymagasanitarnych, Wykonawca zapewni ¢dzie utrzymywat
wszelkie uradzenia zabezpieczgie, socjalne oraz sgitzi odpowiedna odziez dla ochronyzycia i
zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz dlawapmia bezpieczestwa publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetlnieniem wymagaokreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie igguwzgkdnione w cenie kontraktowej.

3.11. Ochrona i utrzymanie robot.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremoboét i za wszelkie materiaty i wdzenia aywane
do robdt od daty zakazenia odbioru kacowego robot.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu kawowego odbioru. Utrzymanie powinno dby
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa djielementy byly w zadawalgym stanie
przez caty czas, do momentu odbiorué@wvego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymea to na polecenie Inspektora Nadzoru
powinien rozpocgé roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.

4. MATERIALY

4.1. Zrédta uzyskiwania materiatow.

Zrodta uzyskania wszystkich materiatéw powinny ¢ byvybrane przez Wykonawc z
wyprzedzeniem, przed rozpagciem robét. Nie pgniej niz 2 tygodnie przed zaplanowanym
uzyciem materialbw Wykonawca dostarczy Inspektorowadkbru szczegodtowe informacije
dotyczce proponowanegarodia wytwarzania lub wydobywania, wymagaswiadectwa bada
laboratoryjnych i reprezentatywne probki materialdW przypadku nie zaakceptowania przez
Inspektora Nadzoru materiatlu ze wskazanagalta. Wykonawca zobowzany jest prowadzina
biezaco badania w celu udokumentowani@ materialy uzyskane z dopuszczonegodia w
sposob cigly beda spetnialy wymagania SST.

4.2. Pozyskiwanie materialdw miejscowych.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwtabel wigcicieli i odnagnych wiadz na pozyskanie
materiatdbw z jakichkolwiekzrodet miejscowych wgczapc w to zrodla wskazane przez
Zamawiagcego i jest zobowrany dostarczyInspektorowi Nadzoru wymagane dokumenty przed
rozpoczciem eksploatacijtrodia.
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Wykonawca przedstawi dokumentagawierajca raporty z bada terenowych i laboratoryjnych
oraz proponowanprzez siebie metgdvydobycia do zatwierdzenia Inspektorowi Nadzoru.
Wykonawca ponosi odpowiedziakio za spetnienie wymagailosciowych i jakdciowych
materiatéw z jakiegokolwiekrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty geéane z pozyskaniem materiatéw i dostarczeniem dch d
robat,

Wszystkie materiaty odpowiadgie wymaganiom pozyskane z wykopow na placu budalyz!
innych miejsc wskazanych w dokumentach kontraktdwyeda wykorzystane do roboét lub
odwiezione na odktad odpowiednio do wymadgantraktu lub wskaza Zamawiagcego.

Humus i naktad czasowo ztk z terenu wykopdw, ukopow i miejsc pozyskaniaskyuwv powinny
by¢ sktadowane w hatdach i wykorzystywane przy zasypleelo rekultywacii.

Eksploatacja zrédet materiatow &dzie zgodna ze wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujgcymi na danym obszarze.

4.3. Inspekcja wytworni materiatow.

Wytwornie materiatbw mog by¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora Nadzoruel c
sprawdzenia zgoddoi stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiamdbRi materiatow
mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wiaggmoWynik tych kontroli lgdzie podstawy
akceptacji okréonej partii materiatow pod wzgllem jakdci.

4.4. Materialy nie odpowiadagce wymaganiom.

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawg wywiezione z placu
budowy. Jéli Inspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy nayaie tych materiatow do innych robot
niz te, dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tycitemnialow zostanie przewagtowany.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujsic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczsk z jego nie przyjciem i niezaptaceniem.

4.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca zapewni aby tymczasowo sktadowane méatersahowaty swaj jakas¢ przydatnéé
przydatné¢ do rob6t oraz zgodsé z wymaganiami SST i byly dagine do kontroli przez
Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego skladowania materiatow powinng py zak@czeniu robot doprowadzone
przez Wykonawg do ich pierwotnego stanu.

5. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do wywania jedynie takiego spyiri, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na wdeiwosci wykonywanych robét. Spez uzywany do robot powinien
by¢ zgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadgod wzgédem typow i iléci wskazaniom
zawartym w SST lub projekcie organizacji robét, kzamptowanym przez Inspektora Nadzoru.
Liczba i wydajné¢ sprztu powinna gwarantowaprzeprowadzenie robo6t zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniaimspektora Nadzoru w terminie
przewidzianym kontraktem.

Sprzt powinien by stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym. Whdwca powinien
réwniez dysponowa sprawnym sprtem rezerwowym umibiwiajagcym prowadzenie robot w
przypadki awarii sprgu podstawowego.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidmjozliwos¢ wariantowego #ycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspekfdadzoru o swoim wyborze .
Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgzenia i nargdzia nie gwarantgce zachowania warunkow
kontraktu zostanprzez Inspektora zdyskwalifikowane i nigdp dopuszczone do robét.
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6. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takigfodkéw transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na wkiwosci wykonywanych robot i przewonych materiatow. Liczbarodkow
transportu powinna zapevénprowadzenie robot zgodnie z zasadami dkreymi w dokumentacji
projektowej, SST i wskazaniach Inspektora Nadzarterminie przewidzianym kontraktem.
Wykonawca powinien dysponowa sprawnymi rezerwowymi srodkami  transportu
umazliwiajacymi prowadzenie robot w przypadku awarii podstayeinérodkéw transportu.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy powinpghsiaé wymagania dotyege przepiséw
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnychiggéc na osie i innych parametréw
technicznychSrodki transportu nie odpowiadae warunkom kontraktu, na polecenie Inspektora
Nadzoru powinny by usungte z placu budowy.

7. WYKONANIE ROBOT

7.1. Ogdlne zasady wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragitdnie z warunkami kontraktu oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robot, ida zgodnéé z dokumentag)
projektowy, wymaganiami SST, projektu organizacji robot gualeceniami Inspektora Nadzoru.
7.2. Wspéipraca Inspektora Nadzoru i Wykonawcy.

Inspektor Nadzorudulzie podejmowat decyzje w sposob sprawiedliwy istranny.

Decyzje Inspektora Nadzortydmce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementoldt
beda oparte na wymaganiach sformutowanych w kontrakomkumentacji Projektowej i w SST,
wymaganiach tate w normach i wytycznych.

Przy podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru uwdgl wyniki bada& materiatéw i robot,
rozrzuty normalnie wyspujace przy produkcji i przy badaniach materialdwswiadczenia z
przeszitgci, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplyvegie na rozwzan kwestk.
Inspektor Nadzoru jest upowr@ony do kontroli wszystkich robét i kontroli wszkgh materiatow
dostarczonych na budewlub na niej produkowanych, wdzapc przygotowanie i produkej
materiatow.

Inspektor Nadzoru powiadomi Wykonagvo wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te materiat
roboty, ktére nie spetnigjwymaga jakosciowych okrélonych w dokumentacji projektowej i w
SST. Z odrzuconymi materiatami najepostpowsa jak w pkt. 2.5.

Polecenia Inspektora Nadzoru powinny¢ lwykonywane po ich otrzymaniu przez Wykongwc
pod grabg zatrzymania robot.

Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

7.3. Wady rob6t spowodowane przez poprzednich wykawcow.

Jesli Wykonawca wykonat roboty zgodnie z wymaganianokdmentacji projektowej i SST, a
zaistniata wadliwé¢ tych robot spowodowana zostata robotami wykonangoprzednio przez
innych wykonawcow, to Zamawigy w porozumieniu z Inspektorem Nadzoru zleci tsdsob
postpowania z poprzednio wykonanymi robotami, aby wyetowa ich wady, a Wykonawca
wykona dodatkowe roboty na koszt Zamawéajgo.

8. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

8.1. Program zapewnienie jakéci (PZJ).

Do obowizkéw Wykonawcy natey opracowanie i przedstawienie do aprobaty Zamaeegjo
Programu Zapewnienia Jald w ktdrym przedstawi on zamierzony sposéb wykearyia robdt,
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mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaraguelj wykonanie robét zgodnie z
dokumentagj projektows i SST.

Program zapewnienia jakg powinien zawier&

a) cz$¢ 0golm opisupca:

- organizagj wykonania robét, w tym terminy i sposéb prowadaenaibot,

- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robdét,

- bhp,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i pgotowanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jaka terminowd¢ wykonania poszczegélnych — elementéw
robot,

- system (sposob i proce@hiproponowanej kontroli i sterowania jaiots wykonywanych robot,
- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium

wiasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawcaieara zleat prowadzenie badd,

- sposéb oraz forgn gromadzenia wynikow badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw steragych, a take wychganych wnioskéw i zastosowakorekt w procesie
technologicznym, proponowany sposéb i formrzekazywania tych informacji Inspektorowi
Nadzoru;
b) czs¢ szczegdtow opisupca dla kadego asortymentu robot:
- wykaz maszyn i umdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techyrozroraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iggtzenia pomiarowo-kontrolne
- rodzaje i ilé¢ srodkéw transportu oraz wdzer do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw lepiszczy, kruszyw itp.
- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przehlicth wlasndéci w czasie transportu,
- sposéb i proceddampomiardéw i badé (rodzaj i cestotliwosé, pobieranie probek, legalizacja

i sprawdzanie ugdzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wayzanych
mieszanek i wykonywania poszczegolnych elementdétro
- sposéb pospowania z materiatami i robotami nie odpowiagdgmi wymaganiom.
8.2. _Zasady kontroli jakasci robét.
Celem kontroli jakéci robét powinno by takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonanidmg a
oskhgma¢ zatazomg jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgetrontrok robot i jakdci materiatéw. Wykonawca
powinien zapewrti odpowiedni system kontroli, wdzapc personel, laboratorium, sptz
zaopatrzenie i wszystkie wdzenia niezbdne do pobierania probek i badaateriatow oraz robot.
Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor 2éad mae zagdaé od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalay.
Wykonawca powinien przeprowadzipomiary i badania materialbw oraz rob6t powinien
czestotliwoscia zapewniajca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i SST.

Minimalne wymagania co do zakresu badléch czstotliwas¢ powinny by okreilone w SST lub

w innych dokumentach kontraktowych.zék nie zostaty one tam oldlene, to Wykonawca
powinien ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapeiwmiykonanie robot zgodnie z
kontraktem. Ustalenia takie powinnydyatwierdzone przez Zamawjaggo.

Wykonawca powinien dostarozy Zamawiagcemu zawiadczenie, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprgt badawczy posiadajwazng legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i
odpowiadag wymaganiom norm okggajacych procedury bada

Wszystkie koszty zwgzane z organizowaniem i prowadzeniem lsadaaterialtdbw ponosi

Wykonawca.
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8.3. _Pobieranie probek.

Probki powinny by pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statycznych metod pobierania
prébek, opartych na zasadzige wszystkie jednostkowe elementy produkcji molgyé z
jednakowym prawdopodohistwem wytypowane do baidla

Na zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca powiniererowadzi dodatkowe badania tych
materiatow, ktére budzwatpliwosci co do jakdéci, o ile kwestionowane materialy nie zostan
przez Wykonawg usungte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkch bada
pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzeniteusk, w przeciwnym przypadku koszty te
pokrywa Zamawiajcy.

Pojemniki do pobierania prébek powinnyélyostarczone przez Wykonagviczatwierdzone

przez Inspektora nadzoru. Prébki dostarczone piddkonawe do badé powinny by
odpowiednio opisane i oznakowane.

8.4. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary powinnydpgrzeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.

W przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogowa
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury zaakcepimnprzez Inspektora Nadzoru.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub baflaWykonawca powinien zawiadomilnspektora
Nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lagénia. Po wykonaniu pomiaru lub badania
Wykonawca przedstawi naspnie ich wyniki do akceptacji Inspektora Nadzoru.

8.5. _Raporty z bada.

Wykonawca powinien przekazywdnspektorowi Nadzoru kopie raportéw z wynikami aaghk
najszybciej, nie piniej jednak nt w terminie okrélonym w Programie Zapewnienia J&kb
Wykonawca powinien przechowywakompletne raporty ze wszystkich bada inspekcji i
udostpnia je nazyczenie Inspektorowi Nadzoru.

8.6. Badania prowadzone przez Zamawiageqo

Zamawiajcy, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli rolpiowadzonego przez Wykonagyc
moze ocenid zgodndé materiatdw i robot z wymaganiami SST na podstamwi@ikéw bada
dostarczonych przez Wykonagvc

Zamawiajcy maze pobiera probki materiatow i prowadéibadania niezailmie od Wykonawcy na
swoj koszt. Jeeli wyniki tych badé& wykaza, ze raporty Wykonawcy gs niewiarygodne, to
Zamawiagcy maze polecé Wykonawcy lub zled@ niezalenemu laboratorium przeprowadzenie
powtdrnych lub dodatkowych batlaalbo mae opiera sie wytagcznie na wiasnych badaniach przy
ocenie zgodnii materialdw i robdét z dokumentacja technigznSST. W takim przypadku
catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badaobierania probek poniesione zogtganzez
Wykonawe.

8.7. _Atesty jakd@ci materiatéw i urzadzen.

Przed wykonaniem badaakaosci materiatdw przez Wykonawdnspektor Nadzoru nie dopycic¢

do wycia materiaty posiadage atest producenta stwierdgaj ich petra zgodnd¢ z warunkami
podanymi w SST.

W przypadku materiatow, dla ktorych atestywg/magane przez SST,4da partia dostarczona do
robét powinna posiadaatest okréajacy w sposéb jednoznaczny jej cechy. Produkty prztouye
powinny posiada atesty wydane przez producenta poparte, w razigzgiy, wynikami
wykonanych przez niego badaKopie wynikéw tych bada powinny by dostarczone przez
Wykonawe Inspektorowi Nadzoru na jeggczenie.

Urzadzenia laboratoryjne i spyiz kontrolno-pomiarowy zainstalowany w wytwdérniachbl
maszynach powinny posiatiavazna legalizacg wydary przez upowznione instytucje.

8.8. _Dokumenty Budowy.
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Dziennik budowy jest dokumentem prawnym obgaujacym Zamawiajcego i Wykonawe — w
okresie od przekazania Wykonawcy placu budowy doac&o okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obpugcymi przepisami
spoczywa na kierowniku budowy.

Zapisy w dzienniku budowy powinny bylokonywane na bigco i powinny dotycz§ przebiegu
robot, stanu bezpiecastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarstggny budowy. Kady
zapis w dzienniku budowy powinien dypatrzony data jego dokonania, podpisem osobyakto
dokonata zapisu z podaniem jej imienia i hazwiskaz stanowiska silbowego. Zapisy powinny
by¢ czytelne, dokonane trwakechnily, w poradku chronologicznym, bezgeednio jeden pod
drugim, bez przerw. Za¢zone do dziennika budowy protokéty i inne dokurgepbwinny by
oznaczone kolejnym numerem ganika, opatrzone dati podpisem kierownika budowy i
Inspektora Nadzoru.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolnéci:

- dat przekazania Wykonawcy placu budowy,

- dak przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

- uzgodnienie programu zapewnienia jat® harmonogramu robot,

- terminy rozpocgcia i zak@czenia poszczegolnych elementéw robaot,

- przebieg robot, trudsoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przytgy przerw w
robotach,

- uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,

- zgtoszenia i daty odbioru robot zand@jch, ulegajcych zakryciu, cgciowych i kaxcowych
odbioréw robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatur powietrza w okresie wykonywania robo6t podlegggch
ograniczeniom lub wymaganiom szczegblnym wazkil z warunkami klimatycznymi,

-zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji  projektowe;,
- dane dotycgre czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedi w trakcie
realizacji robot,

- dane dotycgee sposobu wykonywania zabezpieczenia robat,

- dane dotycze jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki b&da z podaniem, kto je
przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegolnych elementéw budowli daeiem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wygnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy paowirby
przediazone Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowanga si

Wpis Projektanta do dziennika budowy obliguje Indpea Nadzoru, Zamawiggego lub
Wykonawe do ustosunkowaniagsi

Projektant nie jest jednak stepkontraktu i nie ma uprawnedo wydawania poledeWykonawcy
robot.

8.9. Kskga Obmiaru.

Ksiega obmiaru stanowi dokument pozwataj na rozliczenie faktycznego pest kazdego z
elementéw robot. Obmiary wykonanych robot przepudmea s¢ w jednostkach przgtych
kosztorysie ofertowym i wpisuje do kgi obmiaréw.

8.10. Dokumenty laboratoryjne.

Dzienniki laboratoryjne, atesty materiatéw, orzedaeo jakdci materiatow, receptury robocze i
kontrolne wyniki bada Wykonawcy i Zamawiacego powinny b§ gromadzone w formie
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uzgodnionej w programie zapewnienia jg&tio Dokumenty te stanowizabczniki do odbioru
robot. Winny by udostpniane na kade zyczenie Zamawiagego.

8.11. Pozostate dokumenty budowy.

Do dokumentéw budowy zaliczacsoprdécz wymienionych wiej nast¢pujace dokumenty:

a) pozwolenie na realizacgadania budowlanego,

b) protokéty przekazania placu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno- prawne,

d) protokéty odbioru robot,

e) protokdty z narad i ustale

8.12. Przechowywanie dokumentéw budowy.

Dokumenty budowy powinny Iyprzechowywane na placu budowy w miejscu odpowiedni
zabezpieczonym.

Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy powinno spdawa& jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy powinny dyzawsze dospne i przedstawiane do veglu na
zyczenie Zamawiarego.

9. OBMIAR ROBOT

9.1. Ogdlne zasady obmiaru robdét.

Obmiar rob6t powinien oksé¢ faktyczny zakres wykonywanych robét w jednostkastalonych

w kosztorysie ofertowym i SST.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca w obegridnspektora Nadzoru i wymaga jego akceptaciji.
Wyniki obmiaru powinny b§ wpisane do kggi obmiarow.

9.2. Zasady okrélania ilosci robdt i materiatow.

O ile dla pojedynczych elementéw zadania budowlamég okrglano inaczej, wszystkie pomiary
dtugcici stuzace do obliczé pola powierzchni robotdala wykonywane w poziomie. Wszystkie
elementy rob6t ok&one w metrach, takie jak dreny, przepusty rurovggodzenia, &da mierzone
réwnolegle do podstawy fundamentu.

Do obliczenia ohjtosci robot ziemnych naly stosowdéd metod przekrojéw poprzecznych lub
inng, zaakceptowanprzez Inspektora Nadzoru.

Pojazdy aywane do przewaenia materiatdw, ktérych obmiar nggtije na podstawie masy na
pojezdzie, powinny by wazone co najmniej raz dziennie w czasie wskazanymazplaspektora
Nadzoru. Kady pojazd powinien hy oznakowany w sposéb czytelny, uthwiajacy jego
identyfikacg.

Materiaty, ktoérych obmiar nagtuje na podstawie ofipsci na pojeédzie, powinny by
przewaone pojazdami zaakceptowanymi przez Inspektora dtadPojazdy przeznaczone do tego
celu mog by¢ dowolnego typu i wielkeci pod warunkiemze skrzynia pojazdu ma taki ksztalt, i
jej pojemnd¢ mazna fatwo i dokfadnie okéi¢. Kazdy pojazd powinien by oznakowany w
sposob czytelny, unitiwiajacy jego identyfikag. Objetos¢ materiatu przewisonego jednym
pojazdem powinna ldy przed rozpoagiem robo6t uzgodniona przez Wykonawic Inspektora
Nadzoru na gimie, dla kadego typu aywanych pojazddw.

Obmiar obgtosci nasgpi w punkcie dostawy. Pojazdy przemoe mniejsgz objetos¢ od
uzgodnionej mog by¢ odrzucone przez Inspektora Nadzoru albo zaakceptewprzy
zmniejszonej olgitosci .

Inspektor Nadzoru ma prawo sprawéziwsowo stopié zatadowania pojazdéw. ddi przy
losowej kontroli stwierdzi onze obgtos¢ materiatu przewsona danym pojazdem jest mniejsza od
uzgodnionej, to caké materiatdbw przewiezionych przez ten pojazd od ezasprzedniej kontroli
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zostanie zredukowana w stopniu ckoeaym przez stosunek alwpsci obmierzonej do
uzgodnionej.

Jezeli zostato to uzgodnione na s$piie przez Wykonawg i Inspektora Nadzoru, materiat
rozliczany na podstawie aipsci maze by wazony i przeliczany na odpowiedniiczbe jednostek
objetosci z zastosowaniemegtasci objetosciowej materiatu. Ustalenia, o takiej metodzie ofmi
oraz wartéci gestasci objetosciowej materiatu stosowana w przeliczeniach, powinoye
uzgodnione przed rozpagzem robot. Wykonawcy nie przystuguje prawo do kbmbjetosci lub
gestaéci objetosciowej materiatu, jeeli rzeczywista gstas¢ objetosciowa dostarczonego materiatu
wykazywata wahania i byla mniejsza w stosunku datevei uzgodnionej na pmie przed
rozpoczciem robot.

llos¢ lepiszczy bitumicznych nie by okreslona w  Mg. Obgtos¢ lepiszczy bdzie mierzona w
temperaturze 25°C, stosaj wspoélczynniki przeliczeniowe zaakceptowane priespektora
nadzoru.

W przypadku elementoéw standaryzowanych, takichpjakile walcowane, drut, rury, elementy w
rolkach i belach, siatka ogrodzeniowa, dla ktéryclatecie producenta podano ich wymiary lub
mag, dane te mag stanowé podstaw obmiaru. Wymiary lub masa tych elementow mdiy¢
sprawdzone na budowie, a ich akceptacjagpasta podstawie tolerancji oldlenych przez
producenta, o ile takich tolerancji nie oiomo w SST.

Cement i wapnodua mierzone w Mg.

Drewno lgdzie mierzone w metrach se@gennych, przy uwzgbnieniu ilasci wbudowanej w
konstrukcg.

Woda lzdzie mierzona w metrach gegnnych.

Wszelkie inne materiatygola mierzone w jednostkach okfenych w dokumentacji projektowej
i/lub SST.

9.3. Uradzenia i sprat pomiarowy.

Wszystkie urzdzenia i sprg pomiarowy stosowany w czasie obmiaru robot powiroy¢
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostag dostarczone przez Wykonagcleeli urzadzenia te lub
sprzt wymagaj bada atestujcych to Wykonawca powinien posiddavazne swiadectwa
legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe powinny byrzez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie
w catym okresie trwania robot.

9.4. Wagi i zasady wzenia.

Jezeli stosowana metoda obmiaru wymagazevaa, to Wykonawca zainstaluje odpowiednie wagi
w ilosci i w miejscach zaakceptowanych przez Inspektadzdru. Wagi powinny posiaélavazne
swiadectwa legalizacji. Wykonawca e wywat publicznych urzdzea wagowych pod
warunkiem,ze byly one atestowane i posiaglajazne swiadectwa legalizaciji.

Doktadna¢ stosowanych wag powinna wyné$,5% wywanego zakresu. Zai kontrola wykae,

ze stosowana waga wskazuje zawry mag, to zostanie ona uregulowana i powtdrnie
zalegalizowana, a masa wszystkich materiatowongch z zastosowaniem takiej wagi, od czasu
ostatniej zaakceptowanej kontroli, zostanie zredwda o stwierdzony Hl, pomniejszony o
dopuszczalptolerancg rowrg 0,5%.

9.5. Czas przeprowadzenia obmiaru .

Obmiary powinny by przeprowadzone przedgziowym lub kaicowym odbiorem robot, a
takze w przypadku wyspowania dhiszej przerwy w robotach i zmiany Wykonawcy robdét.
Obmiar robét zanikagpych przeprowadza eiw czasie ich wykonywania. Obmiar robét
podlegagcych zakryciu przeprowadzacg¢siprzed ich zakryciem. Wymiary skomplikowanych
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powierzchni lub olgtosci powinny by uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonyi n
karcie ksggi obmiaru. W razie braku miejsca szkice mdyy¢ dolaczone w formie oddzielnego
zalcznika do ksigi obmiaru, ktérego wzér zostanie uzgodniony z éksprem Nadzoru.

10. ODBIOR ROBOT

10.1. _Rodzaje odbioréw robot.

W zalendéci od ustalé odpowiednich SST, roboty podleganas¢pujacym etapom odbioru,
dokonywanym przez Inspektora Nadzoru przy udziaj&dMawcy:

f) odbiorowi rob6t zanikajcych i ulegajcych zakryciu,

g) odbiorowi czsciowemu,

h) odbiorowi kaixcowemu,

i) odbiorowi ostatecznemu.

10.2. _Odbidr robot zanikapcych i ulegapcych zakryciu.

Odbior zanikajcych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej ocenie $db i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realiz ulegrny zakryciu. Odbidr robot
zanikapcych i ulegagcych zakryciu powinien kydokonany w czasie umlbwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oggmms¢pu robaot.

Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowa¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem dcemizika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. i@dpowinien by przeprowadzony
niezwtocznie, nie piiej jednak ni w ciaggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika
budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nardz

Jaka¢ i ilog¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstadakumentow
zawierajcych komplet wynikéw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone powmiav
konfrontacji z dokumentacija projektgwSST i uprzednimi ustaleniami. W przypadku stwieria
odchyler od przyptych wymaga i innych wczéniejszych ustale Inspektor Nadzoru ustala
zakres robdét poprawkowych lub podejmuje decyzjeyagte zmian i korekt. W wyikowych
przypadkach podejmuje decyzgokonania poticen. Przy ocenie odchytei podejmowaniu
decyzji o robotach poprawkowych lub robotach dodatfch Inspektor Nadzoru uwzginia
tolerancje i zasady odbioru podane w SST datyezlanej azgci robot.

10.3. _Odbiér czsciowy.

Odbior czsciowy polega na ocenie Hdoi i jakosci wykonanych cgéci robdt wraz z ustaleniem
naleznego wynagrodzenia. Odbiorueéziowego robo6t dokonuje siwg zasad jak przy odbiorze
koncowym robat.

10.4. _Odbiér kaicowy robot.

Odbior kaicowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykdamaobdt w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci | wartgsci.

Calkowite zakdczenie rob6t oraz gotow® do odbioru kacowego powinna hy stwierdzona
przez kierownika rob6t wpisem do dziennika budowyezzwlocznym powiadomieniem na&ipie
o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbior kaicowy rob6t powinien nagpi¢ w terminie ustalonym w warunkach kontraktu, dcod
dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru #ekenia robot i kompletdoi oraz
prawidtowdci operatu powykonawczego.

Odbioru kaicowego robot dokonuje komisja wyznaczona przez Xéajgcego przy udziale
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja dokayuay odbioru dokonuje ich oceny jakmowej
na podstawie przedionych dokumentéw, wynikéw baflda pomiardw, ocenie wizualnej oraz
zgodndci wykonania robot z dokumentagprojektows i SST.
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W toku odbioru kécowego robét komisja powinna zapoérsie z realizacj ustalé przyjetych w
trakcie odbioréw robét zanikgych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniagcych i robét poprawkowych. W przypadkach niewykdaamyznaczonych robét
poprawkowych lub robot uzupetnigiych w warstwiescieralnej lub robotach wykmzeniowych,
komisja przerywa swoje czynfm i ustala nowy termin odbioru koowego. W przypadku
stwierdzenia przez komisjze jaké¢ wykonywanych robot w poszczegolnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej w dokumentacjiegtowej i SST z uwzghnieniem
tolerancji i nie ma wikszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu pleEzdéstwo ruchu,
komisja dokonuje podcen, oceniagc pomniejszoa wartgs¢ wykonywanych robot w stosunku do
wymaga przyjetych w dokumentach kontraktowych.

10.5. Dokumenty do odbioru kécowego robot.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioriickerego robét jest protokét odbioru
koncowego robét sposgizony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.

Do odbioru kaicowego Wykonawca jest zobazany przygotowénasgpujace dokumenty:

* dokumentagj projektows z naniesionymi zmianami,

* SzczegoOtowe Specyfikacje Techniczne

* uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, zwtaszazy pdbiorze robét zanikagych i ulegajcych
zakryciu i udokumentowanie wykonania jego zafece

* receptury i ustalenia technologiczne,

* dzienniki budowy i ksjgi obmiarow,

* wyniki pomiarow kontrolnych oraz bada oznaczé laboratoryjnych zgodne z PZJ i SST,

* sprawozdanie techniczne,

* inne dokumenty wymagane przez Zamawiago.

Sprawozdanie techniczne powinno zawdera

* zakres i lokalizagj wykonywanych robat,

* wykaz wprowadzonych zmian w stosunku ddkudoentacji projektowej przekazanej przez
Zamawiajcego,

* uwagi dotycace warunkow realizacji robot,

* date rozpoczcia i zakaczenia robét.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wezdem przygotowania dokumentacyjnego rie s
gotowe do odbioru kitowego, komisja w porozumieniu z Wykonaweyznacza ponowny termin
odbioru kacowego robot. Wszystkie zaidzone przez komisj roboty poprawkowe lub
uzupetniagce powinny by zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamaasggo.

Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzujegicych wyznacza komisja.

10.6.__Odbidr ostateczny.

Odbidr ostateczny polega na ocenie wykonanych robg@tazanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze &koowym i zaistnieniem w okresie gwarancyjnym. Odbiér
ostateczny powinien BBy dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu peen
uwzgkdnieniem zasad odbioru kcowego.

11. PODSTAWA PLATNOSCI

11.1. _Ustalenia ogodlne.

Podstaw pfatngci jest stawka jednostkowa, skalkulowana przez Vdgkeoz za jednostk
obmiarow ustalon dla danej pozycjtlepego kosztorysu.

Stawka jednostkowa pozycji powinna uwgdiac wszystkie wymagania oraz czyricoi badania
sktadajce st na jej wykonanie, ok&one w pkt. 9 SST dla danej roboty.

Stawka jednostkowa powinna obejmawa

16



DOKUMENTACJA UPROSZCZONA DO ZGLOSZENIA ROBOT BUDOWLANYCH
Przebudowa drogi gminnej Nr 109801D Wrociszow - Wilka.
Inwestor: Gmina Sulikéw, ul. Dworcowa 5, 59-975 Sulikéw

* robocizre bezpdredny,

* wartos¢ zuzytych materialdw wraz z kosztami ich zakupu,

* wartos¢ pracy spretu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenieegpraa plac budowy i z
powrotem, montai demonta na stanowisku pracy),

* Kkoszty pdarednie, w sklad ktérych wchosglz ptace personelu i kierownictwa budowy,
pracownikdéw nadzoru i laboratorium, koszty adzenia i eksploatacji zaplecza budowy, wydatki
dotyczce bhp, ustugi obce na rzecz budowy, optaty zarziae placow i bocznic, ekspertyzy
dotyczce wykonanych robot, ubezpieczenia oraz kazatgdu przedsibiorstwa Wykonawcy,

* zysk kalkulacyjny zawierapy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wikdav
mogcych wystpi¢ w czasie realizacji robot,

* podatki obliczane zgodnie z obaaujacymi przepisami.

Do stawek jednostkowych nie najewlicza¢ podatku VAT.

Uzgodniona stawka jednostkowa zaproponowana przggzoawe za dag pozycg mogycych
kosztorysie ofertowym jest ostateczna i wykluczazlmmsé zadania dodatkowej zaptaty za
wykonanie rob6t olktych & pozycp kosztorysow za wyptkiem przypadkéw omdéwionych
warunkach warunkach kontraktu.

B. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE.

I. ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjveymagania dotyeze wykonania i odbioru
robét zwpgzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktéysokaciowych.

1.2. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z
wszystkimi czynnéciami umaliwiajgcymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu
trasy drogowej oraz patenia obiektdéw inynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysad@owych

W zakres robo6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wysgdiowych

wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wystkavego punktow gtdbwnych osi trasy i
punktow wysokeéciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wa@zenie osi),

c) wyznaczenie dodatkowych punktow wyséiowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrmfaprzed zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposob utatwiary odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtébwne trasy - punkty zatamania osi trasynkty kierunkowe oraz pogtkowy i

koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okegenia podstawowe aszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w e&ci A pkt.2.
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1.5. Ogoblne wymagania dotycgce robot
Ogoblne wymagania dotygee rob6t podano w ezci A ,Wymagania ogolne” .

2. MATERIALY
2.1. Ogdblne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania padam cz. A
~Wymagania ogolne” pkt 4.
2.2. Rodzaje materiatow
Do utrwalenia punktéw gtébwnych trasy najestosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o déegokoto 0,50 metra.
Pale drewniane umieszczone poza geammbot ziemnych, w gsiedztwie punktow zatamania
trasy, powinny mié srednie od 0,15 do 0,20 m i dlugbod 1,5 do 1,7 m.
Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowad paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m
i dhugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w isigéej nawierzchni bolce stalowe
srednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m.
»Swiadki” powinny mi& diugas¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu
Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w cz. A ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
3.2. Sprat pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysckowych naley stosowa nastpujacy
sprz:t:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiaw wysokdciowych powinien
gwarantowa uzyskanie wymaganej doktadiwo pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w cz. A ,Wymagania ogolnd”gpk
4.2. Transport sprztu i materiatdw
Sprzt i materialy do odtworzenia trasy v przewozi dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w cz. A ,\&@genia ogolne” pkt 3.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych
Prace pomiarowe powinny éyvykonane zgodnie z oboyaujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1
do 7).
Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien pegepd Zamawiajcego dane zawiergie
lokalizacg i wspoétrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow.
W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamaw&jo, Wykonawca powinien przeprowadzi
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obliczenia i pomiary geodezyjne niedme do szczegblowego wytyczenia robét. Prace pomvir
powinny by wykonane przez osoby posiagizg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformawhnzyniera o wszelkich kHach wykrytych w
wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperéeboczych. B¢dy te powinny by usungte na
koszt Zamawiajcego.
Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&done w dokumentacji projektowejs s
zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jesli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rane
terenu istotnie riniag sie od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomé o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie n@vmno by zmieniane
przed podjciem odpowiedniej decyzji przezayniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikzg z
roznic rzgdnych terenu podanych w dokumentacji projektowefz¢dnych rzeczywistych,
akceptowane przez #wniera, zostapm wykonane na koszt Zamawdapgo. Zaniechanie
powiadomienia layniera oznacza,e roboty dodatkowe w takim przypadku afigi Wykonawe.
Wszystkie roboty, ktore bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikdw pomiarOw przezyniera.
Punkty wierzchotkowe, punkty giéwne trasy i pungt¥rednie osi trasy mugady¢ zaopatrzone w
oznaczenia ok&ajagce w sposob wyray i jednoznaczny charakterystyk potazenie tych
punktow. Forma i wzor tych oznadzpowinny by zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatae
czasie trwania robo6t. deli znaki pomiarowe przekazane przez Zamaygijo zostanzniszczone
przez Wykonaweg swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzges konieczne do
dalszego prowadzenia rob6t, to zogtane odtworzone na koszt Wykonawcy.
Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne déavigtowej realizacji rob6t nakg do
obowigzkéw Wykonawcy.
5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtdéwnych osiasy i punktow

wysokd@ciowych
Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtébwne oy byt zastabilizowane w sposoéb trwaty,
przy wyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a zeakdowhzane do punktéw
pomocniczych, potmonych poza granic robdt ziemnych. Maksymalna odlegto pomiedzy
punktami gtbwnymi na odcinkach prostych nieza@rzekracza500 m.
Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtwsi trasy
drogowej, a take przy kadym obiekcie iaynierskim.
Maksymalna odlegkg migdzy reperami roboczymi wzdtutrasy drogowej w terenie ptaskim
powinna wynosi 500 metrow, natomiast w terenie falistym i gorskiowinna by odpowiednio
zmniejszona, zakmie od jego konfiguraciji.
Repery robocze natg zalazy¢ poza granicami robét zedanych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektow towarzysgeych. Jako repery robocze mma wykorzysté punkty state na stabilnych,
istniejgcych budowlach wzdiutrasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repespocze naley
zatlazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztalikdw stalowych, osadzonych w
gruncie w sposob wykluczgjy osiadanie, zaakceptowany przez Inspektora Nadzor
Rzedne reperow roboczych nale okresla¢ z taky dokladndcia, aby sredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujniwelacg podwojra w nawizaniu do reperéw
panstwowych.
Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigraj wyr&ne i
jednoznaczne okgkenie nazwy reperu i jegogdne;.
5.4. Odtworzenie osi trasy
Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagjprojektows oraz inne dane
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geodezyjne przekazane przez Zamayeejo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingavowej
albo innej osnowy geodezyjnej, okienej w dokumentacji projektowe;.
Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktacKrpdnich w odlegtéci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytréescz nie rzadziej nico 50 metrow.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej asisyt w stosunku do dokumentacji
projektowej nie mee by wicksze nk 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 cen dI
pozostatych drog. Rene niwelety punktow osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1 cm w
stosunku do radnych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowe;.
Do utrwalenia osi trasy w terenie nafeuzy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.
Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéveczgdy Wykonawca robét zapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgebrpoza granicrobét.
5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych
Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopow na
powierzchni terenu (okégenie granicy robdt), zgodnie z dokumengsagrojektows oraz w
miejscach wymagagych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzeni@trdé w miejscach
zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.
Do wyznaczania kragdzi nasypéw i wykopow naky stosowdé dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy naley stosowé w przypadku nasypéw o wysod@ przekraczajcej 1 metr oraz
wykopow gkbszych nk 1 metr. Odlegte miedzy palikami lub wiechami natg dostosowé do
uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogow@plegi@éé ta co najmniej powinna
odpowiadé odstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypow i wykopéw
0 ksztatcie zgodnym z dokumentaprojektows.
Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslona w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w cz. A ,Wymagania ogoélne” pkt 8.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow wysgowych
nalezy prowadzé wedtug ogolnych zasad oklenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK
(1,2,3,4,5,6,7) .

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w cz. A ,\Wymagagolne” pkt 3.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarowg jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar robot zwjzanych z wyznaczeniem obiektéw jes¢stzg obmiaru robot mostowych.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w cz. A \Wynmégagolne” pkt 9.
8.2. Spostb odbioru robo6t
Odbidr robot zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie g@isfe na podstawie szkicow i
dziennikbw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu znkoli geodezyjnej, ktore Wykonawca
przedkitada Iaynierowi.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platrici podano w cz. A ,Wymagania ogéine” pkt 10.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktow gidwnych osi trgminktow wysokéciowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktow wysékiowych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnymtyezeniem dodatkowych
przekrojow,
— zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrartaprzed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie.
Ptatng¢ robot zwhzanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jestauw koszcie robét
mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykomyavarac geodezyjnych.
2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obslugaestycji, Gtowny Urad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.
3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowagmoaj GUGIK 1978.
4. Instrukcja techniczna G-2. Wysdliowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjngsekaciowe, GUGIK 1979.
6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyfpgdGiK 1983.
Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUT283.

C. ROBOTY ZIEMNE

l. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjveymagania dotyeze wykonania i odbioru
liniowych robat ziemnych.
1.2. Zakres stosowania OST
Niniejsza specyfikacja techniczna ma zastosowarig plecaniu robot na drogach miejskich i
gminnych.
1.3. Zakres robé6t obgtych OST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robo6t ziemnych w czasie
budowy lub modernizacji drog i obejnauj
a) wykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych (kat),
b) wykonanie wykopdw w gruntach skalistych (kat. X)I-
¢) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu,
d) budove nasypow drogowych.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lulsungu albo rozdrobnionych odpadéw
przemystowych, spetnigga warunki stateczgoi i odwodnienia.
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1.4.2.Korpus drogowy - nasyp lub ta ¢ wykopu, ktéra jest ograniczona kogomrogi i
skarpami rowow.

1.4.3.Wysoka¢ nasypu lub gibokas¢ wykopu - r@nica rzdnej terenu i rgdnej rob6t ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4.Nasyp niski - nasyp, ktérego wysakgest mniejsza @il m.

1.4.5.Nasypsredni - nasyp, ktérego wysodojest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.6.Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysak@rzekracza 3 m.

1.4.7.Wykop ptytki - wykop, ktérego gbokas¢ jest mniejsza @il m.

1.4.8.Wykop $redni - wykop, ktérego gbokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.9.Wykop gkboki - wykop, ktérego gbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.10.Bagno - grunt organiczny nasycony wpd matej nénasci, charakteryzujcy sk znacznym
i dlugotrwatym osiadaniem pod obgeniem.

1.4.11. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub skany o nieprzesustych blokach, ktérego prébki
nie wykazuj zmian obgtosci ani nie rozpadaj sic pod dziataniem wody destylowanej; maj
wytrzymata¢ na sciskanie R ponad 0,2 MPa; wymagazycia srodkdw wybuchowych albo
narzdzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia

1.4.12. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasygpotazone w obgbie pasa robot
drogowych.

1.4.13. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania pégy pot@one poza pasem robot
drogowych.

1.4.14. Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odiei@z) gruntéw pozyskanych w
czasie wykonywania wykopdéw, a nie wykorzystanych lalowy nasypow oraz innych prac
zwigzanych z tragdrogows.

1.4.15. Wskaznik zagszczenia gruntu - wiellké charakteryzujca stan zagpzczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

| =P
) lods
gdzie:
L4 - Qgestas¢ objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, (MgAn

Pes - maksymalna ¢stas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgogwo optymalnej,
okreslona w normalnej prébie Proctora, zgodnie z PN-B&M [2], shiaca do oceny
zagszczenia gruntu w robotach ziemnych, badana zgadmerny BN-77/8931-12 [7],
(Mg/md).

1.4.16. Wskanik rdéznoziarnistéci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntéw
niespoistych, okrdona wg wzoru:
U= %
le
gdzie:
dso - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgrymm),
dio - srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgrymm).
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1.4.17.Pozostale oki&enia podstawoweaszgodne z obowizujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00ymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce robot

Ogo6Ine wymagania dotygee robét podano w cz. ,A” ,Wymagania ogélne” pkt 3

2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1. Ogodlne wymagania dotycgre materiatow
Ogdlne wymagania dotygee materialdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav cz. ,A”
~Wymagania ogolne” pkt 4.
2.2. Podziat gruntow
Podstaw podziatu gruntéw i innych materiatbw na kategoped wzgbtdem trudnéci ich
odspajania podaje tablica 1. W wymienionej tabliggreslono przecitne wartdci gestaici
objetosciowej gruntéw i materiatdw w stanie naturalnymavespotczynnikow spulchnienia.
Podziat gruntow pod wzgllem wysadzinowszi podaje tablica 2.
2.3. Zasady wykorzystania gruntow
Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny lprzez Wykonawg wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypow. Grunty paayel do budowy nasypédw mpdpy¢
wywiezione poza teren budowy tylko wowczas, gdyiastaa nadmiar objtosci robot ziemnych i
za zezwoleniem Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET
3.1. Ogdblne wymagania dotycgce spratu
OgoIne wymagania dotygee sprztu podano w cz. ,A” ,Wymagania ogélne” pkt 5.
3.2 Sprat do rob6t ziemnych
Wykonawca przyspujacy do wykonania robét ziemnych powinien wykéazsie mozliwoscia
korzystania z nagbujacego spretu do:
- odspajania i wydobywania gruntéw (neglizia mechaniczne, mtoty pneumatyczne, zrywarki,
koparki, tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),
— jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grurigfycharki, zgarniarki, rowniarki,
urzadzenia do hydromechanizacji itp.),
— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, sarmdglskrzyniowe, tanociggi itp.),
— sprztu zagszczagcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w cz. ,A” ,Wymagania ogolnét 6.
4.2. Transport gruntow
Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powindg¢ dostosowany do kategorii
gruntu (materiatu), jego offpsci, technologii odspajania i zatadunku oraz od oldkei
transportu. Wydajni srodkdw transportowych powinna dyonadto dostosowana do wydajcio
sprz:tu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntugnzdu).
Zwickszenie odlegkei transportu ponad wado zatwierdzone nie mie by¢ podstavy roszczé
Wykonawcy, dotycgcych dodatkowej zaptaty za transport, o ilegkszone odlegiei nie zostaty
wczeniej zaakceptowane nasmie przez Inspektora Nadzoru.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w cz. ,A” Wagania ogolne” pkt 7.
5.2. Doktadna¢ wykonania wykopdéw i nasypow
Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub pasyod osi projektowanej nie powinnydy
wieksze nk £ 10 cm. Rénica w stosunku do projektowanyctednych robot ziemnych nie ne
przekracza+ 1 cmi-3 cm.
Szerokd¢ korpusu nie mze r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz + 10 cm, a
krawedzie korony drogi nie powinny mtevyraznych zatama w planie.
Pochylenie skarp nie powinno adi¢ sie od projektowanego o wiej niz 10% jego wartéci
wyrazonej tangensemgka. Maksymalna gbokas¢ nierowndci na powierzchni skarp nie powinna
przekraczé 10 cm przy pomiarze tat3-metrowy, albo powinny by spetnione inne wymagania
dotyczce réwndci, wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni.
5.3. Odwodnienia pasa robot ziemnych
Niezalenie od budowy urgdzer, stanowicych elementy systeméw odwadr@jch, ugtych w
dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, o Weymagaj tego warunki terenowe,
wykona: urzzdzenia, ktore zapewniodprowadzenie wéd gruntowych i opadowych poza absz
rob6t ziemnych tak, aby zabezpie¢zyunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wydwna
ma obowizek takiego wykonywania wykopdow i nasypow, aby mrathniom gruntu nadawav
catym okresie trwania robét spadki, zapewguajprawidtowe odwodnienie.
Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulggmawodnieniu, ktére spowoduje ich
diugotrwah nieprzydatné¢, Wykonawca ma obowzek usungcia tych gruntéw i zagpienia ich
gruntami przydatnymi na wiasny koszt bez jakichkekv dodatkowych optat ze strony
Zamawiajcego za te czynnoi, jak réwniez za dowieziony grunt.
Odprowadzenie wod do istnaglych zbiornikéw naturalnych i usdzen odwadniagcych musi by
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjam
5.4. Odwodnienie wykopéw
Technologia wykonania wykopu musi ustiovia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie
trwania rob6t ziemnych. Wykonanie wykopow powinrmmsippowa: w kierunku podnoszeniaesi
niwelety.
W czasie robét ziemnych nale zachowdé odpowiedni spadek poditay i nad& przekrojom
poprzecznym spadki, umldwiajgce szybki odptyw wéd z wykopu. O ile w dokumentacji
projektowej nie zawarto innego wymagania, spadgkzeczny nie powinien Bymniejszy ni 4%
w przypadku gruntéw spoistych i nie mniejszy BPo w przypadku gruntéw niespoistych. Ngle
uwzgkdnic ewentualny wplyw kolejn@i i sposobu odspajania gruntéw oraz terminow
wykonywania innych rob6t na spetnienie wymagdotyczcych prawidlowego odwodnienia
wykopu w czasie pogbu roboét ziemnych.
Zrodta wody, odstorte przy wykonywaniu wykopéw, natg uja¢ w rowy i /lub dreny. Wody
opadowe i gruntowe natg odprowadzat poza teren pasa robo6t ziemnych.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w cz. ,A” ,Wymagania ogolne” pkt 8
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6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robétiemnych

6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polegakardroli zgodnéci z wymaganiami
specyfikacji okrélonymi w pkt 5 oraz z dokumentagprojektova.

Szczegoblp uwag nalery zwrdck na:

- whasciwe ufcie i odprowadzenie wod opadowych,

- whasciwe ucie i odprowadzenie wygidw wodnych.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego

6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow do odbioru korpusu ziemnego podajei¢ats.

Tablica 3. Czstotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow wykonanych robét ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiaréw

1 Pomiar szerokixi korpusu
___ziemnego _ Pomiar tdma, szablonem, fato diugaci 3 m i

2 | Pomiar szerokei dna rowow poziomic lub niwelatorem, w odgpach co 200 m

3 Pomiar rzdnych powierzchni na
qupusu ZIemnego prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 m na

4 Pomiar pochylenia skarp tukach o R> 100 50 tukach 0<R100

Pomiar rownéci powierzchni ukach o A m co ,m na fukac _O o m
S) Korpusu oraz w miejscach, ktére buglwatpliwosci
6 Pomiar réwnéci skarp

Pomiar spadku podimego
7 powierzchni korpusu lub dna
rowu

Pomiar niwelatorem gzinych w odsipach co 200 m
oraz w punktach wipliwych

Wskaznik zag:szczenia okrda¢ dla kazdej utazone]
8 Badanie zagszczenia gruntu | warstwy lecz nie rzadziej hraz na kade 500 m
nasypu

6.3.2.Szeroké¢ korpusu ziemnego

Szerokd¢ korpusu ziemnego nie e r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 10 cm.
6.3.3.Szeroké¢ dna rowow

Szerokd¢ dna rowdw nie me r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 5 cm.

6.3.4 Rzdne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie magzni¢ sie od rzdnych projektowanych o wéej niz -3 cm lub
+1 cm.

6.3.5.Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie me r@ni¢ sie od pochylenia projektowanego oee®j niz 10% wartdci pochylenia
wyrazonego tangensemta.

6.3.6.Réwnai¢ korony korpusu

Nieréwnaici powierzchni korpusu ziemnego mierzone f&tmetrows, nie mog przekraczd3 cm.
6.3.7.Réwnai¢ skarp

Nieréwnaici skarp, mierzone fat3-metrowy, nie mog przekraczé+ 10 cm.

6.3.8.Spadek podtny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podiny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, splay przez pomiar niwelatorem
rzednych wysokéciowych, nie mae dawa rdéznic, w stosunku do ezinych projektowanych, wkszych ni
-3cmlub +1 cm.

6.3.9.Zag;szczenie gruntu
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Wskaznik zag:szczenia gruntu okény zgodnie z BN-77/8931-12 [7] powinien dggodny z
zatlazonym dla odpowiedniej kategorii ruchu.

6.4. Zasady pogfpowania z wadliwie wykonanymi robotami
Wszystkie materialy nie spetnigie wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacji,
zostam odrzucone. 3 materialy nie spetniace wymaga zostan wbudowane lub zastosowane,
to na polecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca wynjéna wiaciwe, na wiasny koszt.
Wszystkie roboty, ktére wykazujwieksze odchylenia cech od oklenych w punktach 5 i 6
specyfikacji powinny b§ ponownie wykonane przez Wykonawea jego koszt.
Na pisemne wysgpienie Wykonawcy, Inspektor Nadzoru #eo uzng wad za nie majca
zasadniczego wptywu na cechy eksploatacyjne drogstali zakres i wielk@& potrcen za
obnizong jakosé.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w cz. ,A” ,\Wyaaia ogolne” pkt 9.
7.2. Obmiar robét ziemnych
Jednostka obmiaranjest nt (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w cz. ,A” ,Wygaaia ogdlne” pkt 10.
Roboty ziemne uznaje¢ska wykonane zgodnie z dokumengapjojektowy, SST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, teli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty
wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platrioi podano w cz. ,A” ,Wymagania ogélne” pkt 11.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Oklenia. Symbole. Podziat i opis gruntéw

2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gmunto

3. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapikainoernej

4. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wyamiag badania

5. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wska piaskowego

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie moddksztatcenia nawierzchni

podatnych i podiza przez obgizenie ptyt
7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu

Il. WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH |-V KATEGO RII
1. WSTEP
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjveymagania dotyecge wykonania i odbioru
wykopow w gruntach |-V kategorii.
1.2. Zakres stosowania
Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi obyawjaca podstaw przy zlecaniu rob6t na drogach
miejskich i gminnych.
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1.3. Zakres robét obgtych

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie
budowy lub modernizacji drég i obejmujvykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych (kat. |
V).

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okétenia zostaly podane w cz. ,A” pkt 2.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotygee robét podano w cz. ,A” pkt 3.

2. MATERIALY (GRUNTY)
Podstaw podziatu gruntéw i innych materiatbw na kategoped wzgbdem trudnéci ich
odspajania podano w gzi ,Roboty ziemne. Wymagania Ogoélne” pkt. 2, tahlit. W
wymienionej tablicy okrdono przecitne wartdci gestasci objetosciowej gruntéw i materiatow w
stanie naturalnym oraz spulchnienie po odspojeniu.

3. SPRET

Ogdlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okrelono w cz. ,A” pkt 5.

4. TRANSPORT
Ogodlne wymagania i ustalenia dotgce transportu okiéono w cz. ,A” pkt 6.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia rob6t
Ogodlne zasady prowadzenia robot podano w cz. At 7p
Sposdb wykonania skarp wykopu powinien gwarantovch stateczng w calym okresie
prowadzenia robot, a naprawa uszkdglagynikajgcych z nieprawidtowego uksztattowania skarp
wykopu, ich podgicia lub innych odspstw od dokumentaciji projektowej obza Wykonawe
robot ziemnych.
Wykonawca powinien wykonywa wykopy w taki sposéb, aby grunty ozrym stopniu
przydatndci do budowy nasypow byly odspajane oddzielnie, pps$b uniemiiwiajacy ich
wymieszanie. Odgpstwo od powyszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym uktadem
warstw geotechnicznych, wymaga zgody Inspektorazbiad
Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowimowby bezpdrednio wbudowane w
nasyp lub przewiezione na odklad. O ile Inspektopuici czasowe sktadowanie odspojonych
gruntéw, naley je odpowiednio zabezpieazprzed nadmiernym zawilgoceniem.
Jezeli grunt jest zamarzely nie naley odspaja go do gébokdsci okoto 0,5 metra powgj
projektowanych radnych robét ziemnych.
5.2. Wymagania dotycace zagszczenia
Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychérobiemnych powinno spetria
wymagania, dotycice minimalnej wartéci wskaznika zagszczenia ¢, podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robét
ziemnych

| | Minimalna wartd¢ I, dla: |
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innych drég
ruch cezki | ruch mniejszy

autostrad i drdg

Strefa korpusu ekspresowych i bardzo oizki| od cizkiego
Goérna warst;/:/j o gruboi 20 1.03 1.00 1.00
Na gkbokasci od 20 do 50 cn

od powierzchni robo6t 1.00 1.00 0,97

ziemnych

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowydb spetniaj wymaganego wskaika
zagszczenia, to przed uteniem konstrukcji nawierzchni nale je dogsci¢ do wartgci I,
podanych w tablicy 1.

Jezeli wartasci wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie mag by¢ oshgnicte przez
bezpdrednie zagszczanie gruntdw rodzimych, to nafepodp¢ srodki w celu ulepszenia gruntu
podiaza, umaliwiajgcego uzyskanie wymaganych wadbwskanika zagszczenia. Mdiwe do
zastosowanigrodki, o ile nie g okrelone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia do
akceptaciji Inspektorowi.

5.3. Ruch budowlany

Nie naley dopuszcza ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grédavarstwy gruntu
(nadktadu) powyej rzzdnych rob6t ziemnych jest mniejsza 03 metra.

Z chwilg przysgpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapza si po nim jedynie
ruch maszyn wykonggych € czynnag¢ budowlan. Moze odbywé si¢ jedynie sporadyczny ruch
pojazdow, ktére nie spowodujiszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodze powierzchni robét ziemnych, wynikgych z niedotrzymania podanych
powyzej warunkow obgiza Wykonawe robét ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w cz. ,A” pkt 8.

6.2. Kontrola wykonania wykopéw

Sprawdzenie wykonania wykopéw polega na kontrolowamgodndci z wymaganiami
okreslonymi w niniejszej specyfikacji oraz w dokumenigmjojektowej i SST. W czasie kontroli
szczegOla uwag; nalezy zwrock na:

a) odspajanie gruntdw w sposéb nie pogasszaich wiasciwosci,

b) zapewnienie stateczéw skarp,

¢) odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania robdbiich zakaczeniu,

d) dokfadnéé¢ wykonania wykopdéw (usytuowanie i wykozenie),

e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \aga okreslonych w punkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w cz. ,A” pkt 9

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarovg jest nf (metr szécienny) wykonanego wykopul.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w cz. ,A” pt 1
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platrici podano w cz. ,A” pkt 11.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 hwykopoéw w gruntach I-V kategorii obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp ddktad, obejmujce: odspojenie,
przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wyladun
— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
— profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,
— zagszczenie powierzchni wykopu ,
- przeprowadzenie pomiaroéw i badaaboratoryjnych , wymaganych w specyfikacji
technicznej,
— rozplantowanie urobku na odktadzie ,
- wykonanie, a nagpnie rozebranie dr6ég dojazdowych,
— rekultywacg terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwrzanych podano w ezci ,Roboty ziemne. Wymagania ogéine” pkt 10.

D. KONSTRUKCJA DROGI

|. KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wsymagania dotycze wykonania i odbioru
robét zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniemzagszczaniem podia
gruntowego.
1.2. Zakres stosowania
Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi podsgtgnzy zlecaniu robét na drogach miejskich i
gminnych.
1.3. Zakres robét obgtych
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z
wykonaniem koryta przeznaczonego dozetwa konstrukcji nawierzchni.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe 3s zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w cz. ,A” ,Wymagania ogélngkt 2.
1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotygee robét podano w cz. ,A” ,Wymagania ogolne” pkt 3

2. MATERIALY
Nie wyskpuja.
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3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu

Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w cz. ,A” ,\Wymagania ogolne” pkt 5.

3.2. Sprt do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien wykaza sie

mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:

— réwniarek lub spycharek uniwersalnych z fikie ustawianym lemieszem; Zynier mae
dopusci¢ wykonanie koryta i profilowanie podta z zastosowaniem spycharki z lemieszem
ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywamigskich koryt),
- walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygn.
Stosowany spgz nie mae spowodowéniekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podtaa.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w cz. ,A” ,Wymagania ogolpét 6.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robét podano w cz. ,A” Magania ogodlne” pkt 7.
5.2. Warunki przystapienia do robot
Wykonawca powinien przygpi¢c do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podta
bezpdrednio przed rozpoeziem robdt zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Weczesniejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania i gsarzania podiea jest
mozliwe wytgcznie za zgoglinspektora Nadzoru, w korzystnych warunkach atemysknych.
W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podtzu nie mae odbywa Sic
ruch budowlany, niezwrzany bezpgrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.
5.3. Wykonanie koryta
Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztatltowaniarita w planie i profilu powinny hywczeniej
przygotowane.
Paliki lub szpilki naley ustawi@& w osi drogi i w rgdach réwnolegtych do osi drogi lub w inny
sposoOb zaakceptowany przezyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinmoazliwiacé
nachgniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot w agstch nie wgkszych nk co 10
metrow.
Rodzaj sprztu, a w szczegolroi jego moc nalkey dostosowé do rodzaju gruntu, w ktorym
prowadzonegroboty i do trudnéci jego odspojenia.
Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robotadym zakresie. Sposéb wykonania must by
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinig¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i SST, tj. wbudowany w y@dub odwieziony na odklad w miejsce
wskazane przez Inwestora.
Profilowanie i zagszczenie podta naley wykona& zgodnie z zasadami oktenymi w pkt 5.4.
5.4. Profilowanie i zagszczanie podiaa
Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszcze
Po oczyszczeniu powierzchni pogdonaley sprawdzé, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja
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uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanycledaych podiga. Zaleca s, aby rzdne terenu
przed profilowaniem byty o co najmniej 5 cm #gye ni projektowane radne podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wgstija zanienia poziomu w podiw
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powiniepuEhnc podiaze na gébokase
zaakceptowan przez Irtyniera, dowie¢ dodatkowy grunt spetnigy wymagania obowgujace
dla goérnej strefy korpusu, w #oi koniecznej do uzyskania wymaganychedzych
wysokaciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartci wskanika zagszczenia, okridonych
w tablicy 1.

Do profilowania podiéa naley stosowa rowniarki. Sciety grunt powinien by wykorzystany w
robotach ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowamngzolrzyniera.

Bezparednio po profilowaniu podi@ naley przyshpi¢c do jego zagszczania. Zagszczanie
podiaza naley kontynuowa do osiagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego
w tablicy 1. Wskanik zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia podia (1)

Minimalna wart@¢ | dla:
Strefa korpusu Autostrad Innych drég

| drog Ruch cezki Ruch mniejszy
ekspresowych i bardzo cgzki od cizkiego

Gorna warstwa o grukoi 20

1,03 1,00 1,00
cm
Na gkbokasci od 20 do 50 cn
od powierzchni podima 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty material twgoy podiae uniemdliwia przeprowadzenie
badania zagszczenia, kontrgl zag:szczenia nalgy oprz€ na metodzie obgken plytowych.
Nalezy okresli¢ pierwotny i wtorny modut odksztatcenia poghowediug BN-64/8931-02 [3].
Stosunek wtdrnego i pierwotnego modutu odksztakceié powinien przekrace,2.

Wilgotnosé gruntu podiga podczas zagzczania powinna lByrowna wilgotngci optymalnej z
tolerancy od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podlare (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno dyutrzymywane w dobrym stanie.
Jezeli po wykonaniu robot zwzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa
w robotach i Wykonawca nie przygpi natychmiast do uktadania warstw nawierzchnpdainien
on zabezpieczypoditaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad praeizenie folii lub
w inny sposob zaakceptowany przezyimera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podize ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania
kolejnej warstwy ména przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoeaniezlgdnych
napraw. Jeeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgavykona on na
wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w cz. ,A” ,\Wymagania ogolne” pkt 8
6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow
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Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiarow dotyczcych cech geometrycznych i zsgczenia
koryta i wyprofilowanego podi@a podaje tablica 2.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego

podiaza
Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwos¢
Lp. i pomiarow bada i pomiarow
1 Szerokeéc¢ koryta 10 razy na 1 km
2 Rowna¢ podiwzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 Réwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczrie 10 razy na 1 km
co 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla
5 Rzdne wysokéciowe autostrad i drog ekspresowych, co 100 m dig
pozostatych drog
Uksztattowanie osi w planie co25m W. 05|’jezdn| i na jej kradziach dla
6 5 autostrad i drég ekspresowych, co 100 m dig
pozostatych drég
Zageszczenie, wilgotng | W 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, leczj nie
7 gruntu podtaa rzadziej nk raz na 600 rh

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksatehnia osi w planie natg
wykonat w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokd¢ koryta (profilowanego podia)

Szerokdé¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o
wiecej niz +10 cm i -5 cm.

6.2.3.RO6wnai¢ koryta (profilowanego podia)

Nieréwndci podiwzne koryta i profilowanego podia naley mierzy 4-metrovy fata zgodnie z
normy BN-68/8931-04 [4].

Nieréwnaici poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovy tat.

Nieréwndaci nie mog przekracz& 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padtgowinny by zgodne z dokumentacj
projektow z tolerancj + 0,5%.

6.2.5.Rzedne wysokéciowe

Réznice pomegdzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi
projektowanymi nie powinny przekracgzal cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os w planie nie mge by przesunjta w stosunku do osi projektowanej ceegj niz £ 3 cm dla
autostrad i drég ekspresowych lukzeadj niz + 5 cm dla pozostatych drég.

6.2.7.Zagszczenie koryta (profilowanego pod)

Wskaznik zagszczenia koryta i wyprofilowanego podé okrélony wg BN-77/8931-12 [5] nie
powinien by mniejszy od podanego w tablicy 1.
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Jeli jako kryterium dobrego zagzczenia stosujeesporownanie wartei modutdéw odksztatcenia,
to warta¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztédcekrélonych zgodnie z norm
BN-64/8931-02 [3] nie powinna bywieksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naley bad& wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgoté gruntu
podiaza powinna by rowna wilgotnéci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady pogipowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podtaa)
Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuwyieksze odchylenia cech geometrycznych od @&rg/ch
w punkcie 6.2 powinny Ry naprawione przez spulchnienie delgikcsci co najmniej 10 cm,
wyréwnanie i powtérne zggzczenie. Dodanie nowego materialu bez spulchniemieonane;
warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w cz. ,A” ,Wyaaia ogolne” pkt 9.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarows jest nt (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w cz. ,A” ,Wyaaia ogolne” pkt 10.
Roboty uznaje gi za wykonane zgodnie z dokumentacja projekto8ST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, jeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg punktu 6 daty

wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platrici podano w cz. ,A” ,Wymagania ogolne” pkt 11.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 frikoryta obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i ropphaamiem,
— zaladunek nadmiaru odspojonego grunténoaki transportowe i odwiezienie na odklad lub
nasyp,
— profilowanie dna koryta lub podia,
— zagszczenie,
— utrzymanie koryta lub podia,
— przeprowadzenie pomiaréw i badalaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2.  PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaiezwilgotndci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie moddksztalcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obarzenie plyt

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résenaawierzchni planografem i

33



DOKUMENTACJA UPROSZCZONA DO ZGLOSZENIA ROBOT BUDOWLANYCH
Przebudowa drogi gminnej Nr 109801D Wrociszow - Wilka.
Inwestor: Gmina Sulikéw, ul. Dworcowa 5, 59-975 Sulikéw

lata
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkéka zagszczenia gruntu

II. WARSTWA ODCINAJ ACA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjveymagania dotycge wykonania i odbioru
robot zwhzanych z wykonaniem warstw odcinajacych.
1.2. Zakres stosowania
Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi obyanjaca podstaw jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét na gach miejskich i gminnych.
1.3. Zakres robot obgtych
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robo6t azanych z
wykonaniem warstw odcingjych , stanowgcych cz$¢ podbudowy pomocnicze;.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe gs zgodne z obowgizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
okresleniami podanymi w cz. ,A” ,Wymagania ogolne” p&kt
1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot
Ogdlne wymagania dotygze robét podano w cz. ,A” ,Wymagania ogolne” pkt 3

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav cz. ,A”
~Wymagania ogdélne” pkt 4
2.2. Rodzaje materiatow
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw iodgacych :
— piaski,
— pospoiki,
2.3. Wymagania dla kruszywa
Kruszywa do wykonania warstw agzapcych powinny spetni@nastpujace warunki:
a) szczelngxi, okreslony zalenoscia:
Dys
—(5
dgs
gdzie:
Dis - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarmstay odcinagcej lub odgczapcej
dss - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% zianmngu podiaa.
Piasek i pospotka stosowany do wykonywania warsteiragcych powinien spetniawymagania
normy PN-B-11113 [5] dla gatunku 1 i 2.
2.4 Skladowanie materiatow
2.41.Skladowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy malgtej nie jest wbudowane
bezpdrednio po dostarczeniu na budpwzachodzi potrzeba jego okresowego skiadowania, t
Wykonawca robét powinien zabezpieézigruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z
innymi materiatami kamiennymi. Poci® w miejscu sktadowania powinnodsbéwne, utwardzone

i dobrze odwodnione.
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3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
OgoIne wymagania dotygee sprztu podano w cz. ,A” ,Wymagania ogoélne” pkt 5
3.2. Sprat do wykonania robot
Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy odcirggej powinien wykazésie mazliwoscia
korzystania z nagbujacego spretu:
— rowniarek,
— walcéw statycznych,
- plyt wibracyjnych lub ubijakbw mechanicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w cz. ,A” ,Wymagania ogolpé&t 6
4.2. Transport kruszywa
Kruszywa mana przewoz dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiesagih je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi masder, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.

5 WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w cz. ,A” MAgania ogélne” pkt 7.
5.2. Przygotowanie podiga
Podtaze gruntowe powinno spetdiawymagania okrdone w czsci ,Roboty ziemne” oraz
.Koryto wraz z profilowaniem i zaggzczaniem podi@”.
sznurkow lub linek do wytyczenia robot w ogisich nie wgkszych nk co 10 m.
5.3. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa
Kruszywo powinno by rozktadane w warstwie o jednakowej gré&io przy wyciu rowniarki, z
zachowaniem wymaganych spadkow ¢daych wysokéciowych. Grubé¢ roztozonej warstwy
luznego kruszywa powinna byaka, aby po jej zagzczeniu ogignieto grubgé projektowan.
Natychmiast po kicowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej lub odcinajcej naley
przystpi¢ do jej zagszczania.
Zageszczanie warstw 0 przekroju daszkowym malegozpoczyna od krawedzi i stopniowo
przesuwdé pasami podtnymi czsciowo nakladajcymi sk, w kierunku jej osi. Zagszczanie
nawierzchni o jednostronnym spadku mgleozpoczyné od dolnej krawdzi i przesuwa pasami
podiuznymi czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gérnej kragdzi.
Nierébwnaici lub zagtbienia powstale w czasie zgmgczania powinny ky wyrbwnywane na
biezgco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodantedsunécie materiatu, ado otrzymania
réwnej powierzchni.
W miejscach niedogpnych dla walcow warstwa odcimap powinna b§ zag:szczana ptytami
wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.
Zageszczanie nalgy kontynuowaé do osagniccia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0
wedlug normalnej proby Proctora, przeprowadzonejdiug PN-B-04481 [1]. Wskanik
zagszczenia nalg okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [8].
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w cz. ,A” ,Wymagania ogoélne” pkt 8
6.2. Badania przed przysipieniem do robét
Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykénaadania kruszyw przeznaczonych
do wykonania robot i przedstatmvyniki tych bada Inspektorowi Nadzoru. Badania te powinny
obejmowa wszystkie wtaciwosci kruszywa okréone w p. 2.3.
6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i zagczenia
warstwy odgczapcej i odcinagcej podaje tablica 1.

Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow warstwy odcinaggej

Wyszczegdlnienie Minimalna czstotliwos¢ bada
Lp. bada i pomiarow i pomiarow
1 Szerokeé¢ warstwy 10 razy na 1 km
2 Réwna¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 Réwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczrie 10 razy na 1 km
_ co 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla autostrad
5 | Rzdne wysokéciowe drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég
Uksztattowanie osiw | co 25 m w osi jezdni i na jej krgdziach dla autostrad
6 planie” drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych dré

Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dziatce roboczej, lecz nie rzadzjej
7 Grubd¢ warstwy niz raz na 400 h
Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziegnmiaz na 2000 fm

Zagszczenie, wilgotn@ w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nig
kruszywa rzadziej nk raz na 600

1%

8

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksateénia osi w planie natg wykona w
punktach gtéwnych tukéw poziomych.

6.3.2.Szerokdé¢ warstwy

Szerokad¢ warstwy nie mée sk rozni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.

6.3.3.ROwna¢ warstwy

Nieréwndaci podtwzne warstwy odcingiej naley mierzye

4 metrowy fata, zgodnie z normBN-68/8931-04 [7].

Nieréwnaici poprzeczne warstwy odcinagj naley mierzyt 4 metrowy ata.
Nieréwndasci nie mog przekracz&20 mm.

6.3.4.Spadki poprzeczne
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Spadki poprzeczne warstwy odcigzgj na prostych i tukach powinny bygodne z dokumentagj
projektowg z tolerancj + 0,5%.

6.3.5.Rzedne wysokéciowe

Ra&znice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rzdnymi projektowanymi nie powinny
przekracza+1 cmi-2 cm.

6.3.6.Uksztatltowanie osi w planie

Os w planie nie mge by przesunjta w stosunku do osi projektowanej ocegj niz £ 3 cm dla
autostrad i drog ekspresowych lub @eéj niz + 5 cm dla pozostatych drég.

6.3.7.Grubas¢ warstwy

Grubas¢ warstwy powinna by zgodna z okrdong w dokumentacji projektowej z tolerancil
cm, -2 cm.

Jezeli warstwa, ze wzghlow technologicznych, zostata wykonana w dwoch twaash, naley
mierzy¢ taczm gruba¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wertgm grubéci Wykonawca wykona napraw
warstwy przez spulchnienie warstwy nealgkasé co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym
materiatem o odpowiednich wgeiwosciach, wyréwnanie i ponowne zgggczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wagadu tych robot nagbi ponowny pomiar

i ocena grubgci warstwy, wedtug wyej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8.Zagszczenie warstwy

Wskaznik zagszczenia warstwy odcirggej okrglony wg BN-77/8931-12 [8] nie powinien by
mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosujecgporéwnanie wartei modutdw
odksztatcenia, to waré stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztédceokrélonych
zgodnie z norm BN-64/8931-02 [6], nie powinna bywiecksza od 2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zagzczenia naley bad& wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotrdé
kruszywa powinna kiyrowna wilgotnéci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

6.4. Zasady posfpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyicksze odchylenia cech geometrycznych od g&rg/ch
w p. 6.3, powinny b§ naprawione przez spulchnienie dochgikasci co najmniej 10 cm,
wyréwnane i powtornie zggzczone. Dodanie nowego materialu bez spulchnienyieonane]
warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdblne zasady obmiaru robét
OgolIne zasady obmiaru rob6t podano w cz. ,A” ,Wyaaia ogbine” pkt 9..
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarowy jest nt (metr kwadratowy) warstwy odcingjej i odgaczapce;.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w cz. ,A” ,Wygaaia ogdlne” pkt 10.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagjrojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrgi podano w cz. ,A” ,Wymagania ogolne” pkt 11.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1hwarstwy odgczapcej z kruszywa obejmuje:
- prace pomiarowe,
— dostarczenie i rozi@nie na uprzednio przygotowanym podiowarstwy materialu o
grubdici i jakosci okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji ketgcznej,
- wyréwnanie utaonej warstwy do wymaganego profilu,
— zagszczenie wyprofilowanej warstwy,
— przeprowadzenie pomiaréw i badalaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji
technicznej,
— utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaiezailgotngci

3. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalndo nawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka

4. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamanendwierzchni drogowych

5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturaloenawierzchni drogowych.
Piasek

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie moddksztatcenia nawierzchni

podatnych i podiza przez obaizenie plyt
[ll. PODBUDOWA Z TLUCZNIA KAMIENNEGO

1. WSTEP
1.1.Przedmiot
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej)veymagania dotyee wykonania i odbioru
robo6t zwhzanych z wykonaniem podbuddw z tlucznia kamiennego.
1.2. Zakres stosowania
Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi obyamjaca podstaw jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét na gach miejskich i gminnych.

1.3. Zakres robot obgtych

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robo6t azanych z
wykonywaniem podbudéw z tlucznia kamiennego.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z tlucznia kamiennego e&zkonstrukcji nawierzchni sktadgja s¢ z jednej
lub wigcej warstw nénych z tlucznia i kikca kamiennego.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotygze robét podanow cz. ,A” ,Wymagania ogolne” [3kt
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2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotycgce materiatow
Ogo6Ine wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padan cz. ,A”
~Wymagania ogélne” pkt 3.
2.2. Rodzaje materiatow
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu podbuda@wucznia, wg PN-S-96023 [9]a's
— kruszywo tamane zwykte: ttuc#e kliniec, wg PN-B-11112 [8],
— woda do skropienia podczas watowania i klinowania.
2.3. Wymagania dla kruszyw
Do wykonania podbudowy naie uzy¢ nasgpujace rodzaje kruszywa, wedtug PN-B-11112 [8]:
- tluczer od 31,5 mm do 63 mm,
— kliniec od 20 mm do 31,5 mm,
— kruszywo do klinowania - kliniec od 4 mm do 20 mm.
Jaka¢ kruszywa powinna kiyzgodna z wymaganiami normy PN-B-11112 [8], élowymi dla:

— klasy co najmniej Il - dla podbudowy zasadnjcze
- klasy Il'i llI - dla podbudowy pomocniczej.
2.4. Woda

Woda uyta przy wykonywaniu zagzczania i klinowania podbudowy @by studzienna lub z
wodocgigu, bez specjalnych wymafga

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu
Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w cz. ,A” ,\Wymagania ogolne” pkt 5.
3.2. Sprat do wykonania robot
Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z ttucznia kamiennego ipem wykaza
sie mazliwoscig korzystania z nagbujacego spretu:
a) rowniarek lub uktadarek kruszywa do rozktadahieznia i klinca,
b) rozsypywarek kruszywa do rozkmnia Klinca,
c) walcow statycznych gtadkich do zasgczania kruszywa grubego,
d) walcow wibracyjnych lub wibracyjnych zeggczarek ptytowych do klinowania kruszywa
grubego klhcem,
e) szczotek mechanicznych do usera nadmiaru klica,
f) walcow ogumionych lub stalowych gladkich donkowego dogszczenia,
g) przewanych zbiornikdw do wody zaopatrzonych wadzenia do rozpryskiwania wody.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w cz. ,A” ,Wymagania ogolnét 6.
4.2. Transport kruszywa
Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegaah je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi a#eri, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w cz. ,A” ,\Wagania ogolne” pkt 7.

39



DOKUMENTACJA UPROSZCZONA DO ZGLOSZENIA ROBOT BUDOWLANYCH
Przebudowa drogi gminnej Nr 109801D Wrociszow - Wilka.
Inwestor: Gmina Sulikéw, ul. Dworcowa 5, 59-975 Sulikéw

5.2. Przygotowanie podtaa

Podbudowa ttuczniowa powinnadwytozona na podtzu zapewnigjcym nieprzenikanie drobnych
czastek gruntu do warstwy podbudowy. Na gruncie spoistpod podbudowttuczniowg powinna
by¢ utozona warstwa odcinaga lub wykonane ulepszenie poiio

Podbudowa powinna By wytyczona w sposOb umliwiajacy jej wykonanie zgodnie z
dokumentagj projektovs.

5.3. Wbudowywanie i zagszczanie kruszywa

Minimalna grubé¢ warstwy podbudowy z ttucznia nie sby po zagszczeniu mniejsza od 1,5-
krotnego wymiaru najwkszych ziarn tlucznia. Maksymalna gréybowarstwy podbudowy po
zagszczeniu nie mae przekracza 20 cm. Podbudogv 0 grubdci powyzej 20 cm nalgy
wykonywa w dwoch warstwach.

Po zagszczeniu caly nadmiar kruszywa drobnego halesuryé z podbudowy szczotkami tak, aby
ziarna kruszywa grubego wystawaty nad powierzgbudi3 do 6 mm.

Nastpnie warstwa powinna By przywatowana walcem statycznym gtadkim o nacisku
jednostkowym nie mniejszym ni50 kN/m, albo walcem ogumionym w celu degczenia
kruszywa poluzowanego w czasie szczotkowania.

5.4. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed agniem nasfpnej warstwy, powinna lgyutrzymywana w
dobrym stanie. Jeli Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadnzyniera, gotow podbudow
do ruchu budowlanego, to jest obgmany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy,
spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wynikiyatiewt&gciwego utrzymania podbudowy
obcigza Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w cz. ,A” ,Wymagania ogélne” pkt 8.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét
Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykénaadania kruszyw przeznaczonych
do wykonania robét i przedstativyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacii.
Badania te powinny obejmowavszystkie wtaciwosci kruszywa okréone w pkt 2.3 i tablicach 1
i 2 niniejszych OST.
6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badgodano w tablicy 3.

Tablica 3.Czstotliwos¢ oraz zakres badgrzy budowie podbudowy z thucznia kamiennego

Czestotliwos¢ bada

Maksymalna
Minimalne po-
Lp. Wyszczegolnienie bada na dziennej podbu-
dziatce

| dowy na jednd
roboczej | pagdanie (M)

1 Uziarnienie kruszyw
2 Zawartg¢ zanieczyszczeobcych w 2 600
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kruszywie
3 Zawarta¢ ziarn nieforemnych w kruszywig
4 Scieralndg¢ kruszywa
5 Nasikliwosé¢ kruszywa 6000
6 Odporng¢ kruszywa na dziatanie mrozu | | Przy kazdej zmianiezrédia
7 Zawartd¢é zanieczyszczeorganicznych pobierania materiatow

6.3.2.Badania witaciwosci kruszywa

Prébki naley pobierg w sposéb losowy z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki
bada powinny by na bieaco przekazywane Inspektorowi Nadzoru.

Badania petne kruszywa, obejmcg ocern wszystkich witdciwosci okrelonych w pkt 2.3
powinny by wykonywane przez Wykonawa czstotliwosciag gwarantujca zachowanie jakii

robét i zawsze w przypadku zmiadyodta pobierania materiatbw oraz na polecenie Ikigpa.

Prébki do bad& petnych powinny b§ pobierane przez Wykonawev sposob losowy, w obecém

Inspektora.

6.4. Wymagania dotycace ngnosci i cech geometrycznych podbudowy

6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow podano w tablicy 4.

Tablica 4. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z theckaimiennego

Lp. Wyszczegolnienie bada pomiarow Minimalna cgstotliwos¢ pomiarow
1 Szeroké¢ podbudowy 10 razy na 1 km
w sposo6b cigty planografem albo co 20 np
2 Rownd¢ podiwna lata na kadym pasie ruchu
Rowna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne* 10 razy na 1 km
5 Rzdne wysokéciowe co 100 m w osi jezdni i na jej krgaziach
6 Uksztattowanie osi w planie* co 100 m

Podczas budowy:w 3 punktach nadej
dzialce roboczej, lecz nie rzadziegmaz na
7 Grubg¢ podbudowy 400 nt
Przed odbiorem: w 3 punktach, lecz nig

rzadziej nk raz na 2000 M

8 Nosnos¢ podbudowy nie rzadziej araz na 3000 fm

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksataanie osi w planie natg wykona w
punktach gtownych tukéw poziomych.
6.4.2.Szeroké¢ podbudowy

Szerokd¢ podbudowy nie mee r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5
cm.
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Na jezdniach bez kraynikdéw szeroké¢ podbudowy powinna liywicksza od szerokoi warstwy
wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub o wastowskazan w dokumentacji projektowe;j.

6.4.3.ROWNaG¢ podbudowy

Nieréwnaici podiwzne podbudowy naky mierzy¢ 4-metrovg taty lub planografem, zgodnie z
normyg BN-68/8931-04 [11].

Nieréwnaici poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy tata.

Nieréwnaici podbudowy nie magprzekraczé&

- 12 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 15 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukacWwipoy by zgodne z dokumentag]
projektows z tolerancj + 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy

Réznice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+ 1 cm, -2 cm.

6.4.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os podbudowy w planie nie nmie by¢ przesungta w stosunku do osi projektowanej czedj niz 3
cm dla autostrad i drog ekspresowych lub ecej niz + 5 cm dla pozostatych drég.

6.4.7.Grubag¢ podbudowy

Grubdai¢ podbudowy nie mize r&zni¢ si¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej2 cm,
- dla podbudowy pomocniczej +1 cm, -2 cm.

6.4.8.Nosnos¢ podbudowy

Pomiary nénosci podbudowy natey wykona zgodnie z BN-64/8931-02 [10].
Podbudowa zasadnicza powinna spétmgmagania dotycce ngnosci, podane w tablicy 5.

Tablica 5. Wymagania 8nosci podbudowy zasadniczej w zah®sci od kategorii ruchu

Minimalny modut odksztatcenia mierzony przy
Kategoria ruchu uzyciu ptyty o srednicy 30 cm (MPa)
T i
Pierwotny M £ Wtorny M E
Ruch lekki 100 140
Ruch lekko $redni i $redni 100 170

Pierwotny modut odksztatcenia podbudowy pomocniczegrzony ptys o srednicy 30 cm,
powinien by wiekszy od 50 MPa.

Zagszczenie podbudowy nale uzn& za prawidiowe, gdy stosunek wtornego modutu
i I
odksztatcenid ¥ do pierwotnego modutu odksztatce et jest nigkazy od 2,2.
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< 22

6.5. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwjeksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.4, powinny bynaprawione. Wszelkie naprawy i dodatkowe badania i
pomiary zostamwykonane na koszt Wykonawcy.

Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerédioprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie
zapewni to podparcia warstwom ¢y lezacym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt
poszerzy podbudow przez spulchnienie warstwy na pelgrubdc¢, do potowy szerokei pasa
ruchu (lub pasa postojowego czy utwardzonego pa)pcdotenie materiatu i powtorne
zag:szczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubd¢

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgm grubéci, Wykonawca wykona napraw
podbudowy. Powierzchnie powinny byaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstay
odpowiedni glebokas¢, zgodnie z decyzjinspektora Nadzoru, uzupelnione nhowym materiatem o
odpowiednich wiéciwosciach, wyréwnane i ponownie zggczone. Roboty te Wykonawca
wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tych robéttgmsponowny pomiar i ocena grudm
warstwy. Koszty poniesie Wykonawca.

6.5.3.Niewtasciwa ngnos¢ podbudowy

Jezeli nadnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelksz
roboty niezlgdne do zapewnienia wymaganegnaici, zalecone przez Inspektora Nadzoru.
Koszty tych dodatkowych robdt poniesie Wykonawcallpaowy tylko wtedy, gdy zaienie
nosnosci podbudowy wynikto z niewkiwego wykonania robét przez Wykonawgodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w cz. ,A” ,\Wymmiaig ogdlne” pkt 9.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nt (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z ttuczréarikennego.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w cvz. ,A” ,\Wygaaia ogolne” pkt 10.

Roboty uznaje siza zgodne z dokumentagprojektows, SST i wymaganiami Inspektora,zgdi

wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleramgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycice podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w cz. ,A” ,Wymagania ogolne” pkt 11.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fipodbudowy tluczniowej obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— przygotowanie podta,
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- dostarczenie materialdw na miejsce wbudowania,

— roziozenie kruszywa,

— zagszczenie warstw z zaklinowaniem,

- przeprowadzenie pomiarow i bad@aboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae zawart&i zanieczyszc#e
obcych
2. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie skiadu ziarnowego
3. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie ksztattu ziarn
4. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie nagikliwosci
5. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie mrozoodporrci metod

bezpdrednig

6. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Ozanie zawartéi zanieczyszcze
organicznych

7. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamaoedwierzchni drogowych

8.  PN-5-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i eeehnia z tlucznia
kamiennego

D. NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO; MIESZANKI
MINERALNO-BITUMICZNEJ

1. WSTEP
1.1. Przedmiot
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjveymagania dotyege wykonania i odbioru
robét zwpzanych z wykonywaniem warstw konstrukcji nawieracanbetonu asfaltowego —
mieszanki mineralno bitumicznej.
1.2. Zakres stosowania
Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi dokum@aetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robo6t na drogach miejskich i gminnych.
1.3. Zakres robot obgtych OST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robo6t azanych z
wykonywaniem warstwy §cieralnej, wizacej, wyrdOwnawczej i wzmacnigej z betonu
asfaltowego , mieszanki mineralno bitumicznej wg £1496025:2000 [10].
Nawierzchn¢ z betonu asfaltowego maea wykonywé dla drég o kategorii ruchu od KR1 do KR6
wg ,Katalogu typowych konstrukciji nawierzchni poaath i potsztywnych”, IBDIM - 1997 [12]
wg ponizszego zestawienia:

Klasyfikacja drég wg kategorii ruchu
liczba osi obliczeniowych
kategoria ruchu 100 kN/pas/dob
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KR1 >12

KR2 od 13 do 70
KR3 od 71 do 335
KR4 od 336 do 1000
KR5 od 1001 do 2000
KR6 > 2000

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywypetniacza mineralnego o okienym
sktadzie i uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - miagza mineralna z odpowiedniloscia asfaltu
lub polimeroasfaltu, wytworzona na goo, w okrélony sposéb, spemigia okrélone
wymagania.

1.4.3. Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralstaliowa utgona i zagszczona.

1.4.4.Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czymidra poprawia adhegjasfaltu do
materiatbw mineralnych oraz zykisza odporn& btonki asfaltu na powierzchni kruszywa na
odmywanie wog; moze by dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

1.4.5. Podiee pod warstw asfaltows - powierzchnia przygotowana do uémia warstwy z
mieszanki mineralno-asfaltowej.

1.4.6. Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniolotnymi rozpuszczalnikami.

1.4.7. Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogewpostaci zawiesiny rozproszonego asfaltu w
wodzie.

1.4.8. Préba technologiczna — wytwarzanie mieszamhkieralno-asfaltowej w celu sprawdzenia,
czy jej wiaciwosci 3 zgodne z receptaboratoryjn.

1.4.9. Odcinek prébny — odcinek warstwy nawierzdonitugaci co najmniej 50 m) wykonany w
warunkach zbfionych do warunkéw budowy, w celu sprawdzenia prsmgtu i uzyskiwanych
parametrow technicznych robot.

1.4.10. Kategoria ruchu (KR) — obgenie drogi ruchem samochodowym, wioae w osiach
obliczeniowych (100 kN) na obliczeniowy pas ruclaudolz.

1.4.11. Pozostate oldlenia podstawowe aszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w cz. ,A” ,Wymagania ogolnekp?2.
1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w cz. ,A” ,Wymagania ogolne” pkt 3.

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygee materialdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav cz. A"
~Wymagania ogolne” pkt 4.

2.2. Asfalt

Nalezy stosowa asfalt drogowy spetniafy wymagania okrdone w PN-C-96170:1965 [6].

W zaleznosci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu nafestosowa asfalty drogowe podane w
tablicy 11 2.
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2.3. Polimeroasfalt

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje etemnie asfaltu modyfikowanego
polimerami, to polimeroasfalt musi spekiszwymagania TWT PAD-97 IBDIM [13] i posiada
aprobag¢ techniczn.

Rodzaje polimeroasfaltéw i ich stosowanie w zatgci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu
podano w tablicy 1 i 2.

2.4. Wypetniacz

Nalezy stosowa wypetniacz, spelniaty wymagania okidone w PN-S-96504:1961 [9] dla
wypetniacza podstawowego i zgstzego.

Przechowywanie wypetniacza powinnottlagodne z PN-S-96504:1961 [9].

Tablica 1. Wymagania wobec materiatéw do warsteigralnej z betonu asfaltowego

_ _ Wymagania wobec materiatow
Lp. Rodzaj materiatu w zaleznaici od kategorii ruchu
nr normy KR 1llub KR 2| od KR 3do KR|6
Kruszywo tamane granulowane wg
PN-B-11112:1996 [2], PN-B-
1 11115:1998 [4]
a) ze skat magmowych i Kl I, 1I; gat.1, 2| Kl I, IP; gat.1

przeobraonych

b) ze skat osadowych jw. jov.

C) Z surowca sztucznegaugle

pomiedziowe i stalownicze) Jw. kl. I, gat.1

Kruszywo tamane zwykie

wg PN-B-11112:1996 [2] kl. I, 1l; gat.1, |2 -

Zwir i mieszanka

wg PN-B-11111:1996 [1] k. 1, 11 -

Grys izwir kruszony z naturalnie

4 | rozdrobnionego surowca skalnego
WT/MK-CZDP 84 [15]

5 Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1, 2 -

&1 gat1, 2| K1 gatl

Wypetniacz mineralny:

o . podstawowy,
A a) wg PN-S-96504:1961[9] zastpezy podst_awowy
b) innego pochodzenia wg odpyj?laf]ia -
orzeczenia laboratoryjnego Py ' -
popioty lotne
Asfalt drogowy D 50, D 70, )
! wg PN-C-96170:1965 [6] D 100 D 50°, D 70
8 Polimeroasfalt drogowy DES80 A,B,C, DES80 A,B,C,
wg TWT PAD-97 [13] DP80 DP80
1) tylko pod wzgtdemscieralngci w bebnie kulowym, pozostate cechy jak dla
kl. I;
gat. 1
2) tylko dolomity KI. I, gat.1 w iléci < 50% m/m we frakcji grysowej w
mieszance z innymi kruszywami, wsto< 100% m/m we frakcji

piaskowej oraz kwarcyty i piaskowce bez ogranicadiosciowego
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3) preferowany rodzaj asfaltu

Tablica 2. Wymagania wobec materiatow do warstwyzggej, wyréwnawczej i wzmacniggej z betonu

asfaltowego
' _ Wymagania wobec materiatow W
Lp. Rodzaj materiatu zaleznaici od kategorii ruchu
nr normy KR1lubKR2| KR 3doKRS

Kruszywo tamane granulowane wg PN-
B-11112:1996 [2], PN-B-11115:1998
KL I, 1IV; gat.1,

[4] kL. I, II; gat.1, 2 2

a) z surowca skalnego
b) z surowca sztucznegaugle
pomiedziowe i stalownicze) jw. kl. I; gat. 1
Kruszywo tamane zwykte
wg PN-B-11112:1996 [2] Kl I, 1I; gat.1, 2 -
Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] KL 1, 11 -
Grys izwir kruszony z naturalnie
4 | rozdrobnionego surowca skalnego v
WT/MK-CZDP 84 [15]

9.1, 11; gat.1, 2 | K. 1, IP gat.1, 2

5 Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1, 2 -
Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy, podstawowy
6 zastpczy -
b) innego pochodzenia pyty z odpylania -
wg orzeczenia laboratoryjnego | popioly lotne -
7 Asfalt drogowy
wg PN-C-96170:1965 [6] D 50, D 70 D 50
8 Polimeroasfalt drogowy DDIES(()):BB((::
wg TWT PAD-97 [13] - DP30.DP8O
1) tylko pod wzgtdemscieralnaci w bebnie kulowym, inne cechy jak dla K. I;

gat. 1

Dla kategorii ruchu KR 1 lub KR 2 dopuszcza siosowanie wypetniacza innego pochodzenia, np.
pyly z odpylania, popioly lotne zegla kamiennego, na podstawie orzeczenia laboraegg i za
zgod Inzyniera.

2.5. Kruszywo

W zaleznosci od kategorii ruchu i warstwy naidg stosowa kruszywa podane w tablicy 1 i 2.
Sktadowanie kruszywa powinno odbyévasie w warunkach zabezpieczajych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortyamnkruszywa lub jego frakcjami.

2.6. Asfalt uptynniony

Nalezy stosowa asfalt uptynniony spetniggy wymagania okrdone w PN-C-96173:1974 [7].
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2.7. Emulsja asfaltowa kationowa
Nalezy stosowa drogowe kationowe emulsje asfaltowe speyuej wymagania okéone w
WT.EmA-99 [14].

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w cz. ,A” ,Wymagania ogélne” pkt 5.
3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego
Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfedigo powinien
wykaza sie mozliwoscig korzystania z nagbujagcego spretu:
— wytworni  (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lubagiym do wytwarzania mieszanek
mineralno-asfaltowych,
— ukladarek do uktadania mieszanek mineralno-asfgitbvtypu zagszczanego,
— skrapiarek,
— walcow lekkich,srednich i cgzkich ,
- walcéw stalowych gtadkich ,
- walcoéw ogumionych,
— szczotek mechanicznych lub/i innych atizen czyszcacych,
- samochodow samowytadowczych z przykryciem lub tesdm.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w cz. ,A” ,Wymagania ogolné&t 6.
4.2. Transport materiatdw
4.2.1. Asfalt
Asfalt nalery przewozé zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 [5].
Transport asfaltow drogowych mmodbywa sie w:

— cysternach kolejowych,

— cysternach samochodowych,

— begbnach blaszanych,
lub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowany@ep Irzyniera.

4.2.2. Polimeroasfalt

Polimeroasfalt nalg przewozt zgodnie z zasadami podanymi w TWT-PAD-97 IBDiM J[b8az
w aprobacie techniczne;j.

4.2.3. Wypetniacz

Wypetniacz luzem naly przewozé w cysternach przystosowanych do przewozu mateviatd
sypkich, umaliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypeltniacz workowany mma przewozi dowolnymi s$rodkami transportu w sposob
zabezpieczony przed zawilgoceniem i uszkodzenierkéva
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4.2.4. Kruszywo

Kruszywo mana przewozi dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegaaih je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi yaseritami kruszywa lub jego frakcjami i
nadmiernym zawilgoceniem.

4.2.5. Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego néle przewozé pojazdami samowytadowczymi z przykryciem w
czasie transportu i podczas oczekiwania na rozigdun

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie miewiprzekracza2 godzin z jednoczesnym
spetnieniem warunku zachowania temperatury wbud@van

Zaleca s} stosowanie samochodow termosow z podwoéjnycmnami skrzyni wyposanej w
system ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w cz. ,A” ,\Wagania ogolne” pkt 7.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej
Przed przysfpieniem do robot, w terminie uzgodnionym z Inspedo Nadzoru, Wykonawca
dostarczy Inspektorowii do akceptacji projekt sktadieszanki mineralno-asfaltowej oraz wyniki
bada laboratoryjnych poszczegdlnych sktadnikow i probkateriatdw pobrane do wykonania
bada kontrolnych przez Inwestora.
Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega

- doborze sktadnikow mieszanki mineralnej,

— doborze optymalnej ikei asfaltu,

— okresleniu jej wiaciwosci i porownaniu wynikow z zat@niami projektowymi.
Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna jui€ sig w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne.

5.2.1. Warstwdcieralna z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naiingch do warstwyicieralnej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawacicasfaltu podano w tablicy 3.

Tablica 3. Rgzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki mafreej do warstwycieralnej z
betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawaitasfaltu

Rzgdne krzywych granicznych MM w zaleosci od kategorii ruchu

Wymiar KR 1 lub KR 2 od KR 3 do KR 6
oczek
sit#, mm Mieszanka mineralna, mm
Zawartgé od 0 od 0 od 0 do § od 0 od 0 od 0 od 0
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dol6 | hod 0
asfaltu do 20 |lubod 0 40 6.3 do20 | do20 | do16 | go12,8
do 12,8 '
Errzzszc:h;gzo' 100 100 | 100
20.0 '”| 88+100| 100 88+100| 90+100| 100
16,0 78-100 | 90-100 78+-100| 67+100 | 90+100| 100
12.8 68-93 | 80:-100 68-85 | 52+83 | 80-100| 87+100
9.6 59:86 | 69-100| 100 | 59:74 | 3862 | 7088 | 73+100
8.0 54:83 | 62:93 | 90+100 | 54:67 | 30:50 | 63+80 | 66+89
6.3 4878 | 56:87 | 787100 | 48:60 | 22+40 | 5570 | 57+75
4,0 40:70 | 45:76 | 60100 | 39:50 | 21+37 | 44:58 | 47+60
2,0 29:59 | 35+64 | 41-71 | 29:38 | 2136 | 30+42 | 3548
zawart@dc

ziarn > 2,0 | (41+71) | (36+65) | (2959) |(62:71)| (64+79) | (58+70) | (52+65)

0,85 | 20:47 | 26:50 | 27+52 | 20:28 | 20:35 | 1828 | 25:36
042 | 13:36 | 19+30 | 18:39 | 13:20 | 17:30 | 12:20 | 18+27
030 | 10:31 | 17+33 | 15:34 | 10+17 | 1528 | 10:18 | 16:23
018 | 7:23 | 13:25 | 13:25 | 7212 | 12:24 | 8+15 | 12:17

0.15 | 600 | 12:22 | 12:22 | 6+11 | 11522 | 7+14 | 11+15
0075 | 590 | 7211 | 812 | 5:7 | 10415 | 6:9 749
Orientacyjna
zawartgé
asfaltu w
MMA, % | 5,0:6,5| 5,66,5| 556,5| 4,55,6| 4,354 | 486,0( 4,86,5
m/m

1) mieszanka o uziarnieniu nieglym; uziarnienie nietypowe dla MM betonu
asfaltowego

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralnyatwarstwyscieralnej z betonu asfaltowego
przedstawiono na rysunkach od 1do 7.
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NR ASTM 200 100 80 50 40 20 10
100 0
Y
90 4 )/ 10
./
80 . L 20
= ~ 7
g 70 30 o
® A =
8 o Z w0 8
N ol k7]
5 50 0 ©
‘N [
'g A A o
T
g 0 80 &
N N
o 30 70 §
. {1 __~T 1 1
20 80
-
10 90
0 100
0075 015 018 03 042 085 2 4 63896 16 25 381

Wymiary oczek sit kwadratowych, mm

Rys. 1. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki maireej BA od 0 do 20 mm do warstwy
scieralnej nawierzchni drogi o olageniu ruchem dla KR1 lub KR2

NR ASTM 200 100 80 50 40 20 10
100 0
90 /
¥ 10
80 y 20
2 ¥
g 70 / 30 o
® 2
N y G.)‘
o 60 a0 2
g =
w50 50 &
2 2,
5 40 < 60
QD
N /( g
o 30 0 2
20 A 80
r//
4
10 90
0/
0 100
0,075 0,15 0,18 03 0,42 0,85 2 4 63 8 96 16 25 38,1

128 20 315

Wymiary oczek sit kwadratowych, mm

Rys. 2. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankiaramej BA od 0 do 16mm, od 0 do
12,8 mm do warstwycieralnej nawierzchni drogi o ola¢eniu ruchem KR1 lub KR2
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NR ASTM 200 100 B0 50 40 20 10
100 0
90 // 10
80 / / 20
£ / /
g 70 // 30 R
‘B — g
o 60 40 8
N pd _V 2
2 50 )/ / 5y £
~§ pd / .}%
5 40 e 80 @
: -~ S
Q 70 @
a 3 1
A /
20 - 80
| -
10 = 90
0 100
0,075 015 018 03 042 085 2 4 63 896 16 25 381

128 20 315

Wymiary oczek sit kwadratowych, mm
Rys. 3. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankieramej BA od 0 do 8mm, od 0 do 6,3
mm do warstwyscieralnej nawierzchni drogi o olageniu ruchem nawierzchni drogi o
obcigzeniu ruchem KR1 lub KR2

NR ASTM 200 100 80 50 40 20 10
100 0
% ARV 10
80 / 20
= / B
g e 30
@ A A | °\°
N &0 / w0 8
g
5 50 L s0 &
B 7 2
£ o
8 40 - 80 8
N ’ e R T T N
o 30 /,/ 70 a
20 80
— -
10 90
/ — | ] Tt ]
0 100
0,075 0,15 0,18 03 042 0,85 2 4 63 8 96 16 25 38,1

128 20 315
Wymiary oczek sit kwadratowych, mm

Rys. 4. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki maireej BA od 0 do 20 mm do warstwy
scieralnej nawierzchni drogi o ol¢eniu ruchem od KR3 do KR6
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NR ASTM 200 100 80 50 40 20 10
100 0
%0 / 10
/
80 / 20
- /1 1/
g / 30
g7 / / ®
M i
g 60 40 Q9
N 1/ ©
o. 4 (2]
§ 50 50 ®©
£ 40 1; X
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c ' § g
@ 30 70 B
e R a
20 = —9
— T 80
10 a0
0 100
0,075 0,15 0,18 03 0,42 0,85 2 4 63 8 96 16 25 38,1

12,8 20 315
Wymiary oczek sit kwadratowych, mm
Rys. 5. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki ersinej BA od 0 do 20 mm
(mieszanka o niegglym uziarnieniu) do warstwyscieralnej nawierzchni drogi o
obcigzeniu ruchem od KR3 do KR6

NR ASTM 200 100 80 50 40 20 10
100 0
20 V4 10
-ttt — 1 1A - 4
80 20
R - 4
o 70 0 .
= ; R
gso ,/ /) a0 3
= 5 / 50 &8
;) o /7 ARiunNE o
5 40 = 60 1
N e e o e e e e m B SR EE
N N
a, 30 70 O
A a
20 - 80
10 — g0
q——‘——“”{ - SRR T
0 100
0.075 015 018 03 042 085 2 4 63896 16 25 381

128 20 315
Wymiary oczek sit kwadratowych, mm
Rys. 6. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mahej BA od 0 do 16 mm do warstwy
scieralnej nawierzchni drogi o ol¢eniu ruchem od KR3 do KR6
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NR ASTM 200 100 80 50 40 20 10
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80 A1/ 2
® /
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©
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g 100
0,075 015 0,18 0,3 0,42 0,85 2 4 63 8 96 16 25 381
12,8 20 315

Wymiary oczek sit kwadratowych, mm

Rys. 7. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mafreej BA od 0 do 12,8 mm do
warstwyscieralnej nawierzchni drogi o olageniu ruchem od KR3 do KR6

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powinien¢bystalony na podstawie badaprobek
wykonanych wg metody Marshalla. Probki powinny sj@élwymagania podane w tablicy 4 Ip. od
1do5.

Wykonana warstwécieralna z betonu asfaltowego powinna spémmgmagania podane w tablicy
4 Ip. od 6 do 8.

5.2.2. Warstwa vdizaca, wyréwnawcza i wzmachigja z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek maimgch do warstwy wiizacej,
wyréwnawczej i wzmacniagej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zaweirsfaltu podano
w tablicy 5.

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralngch warstwy wizacej, wyréwnawczej i
wzmacniagcej z betonu asfaltowego przedstawiono na rysunkatB.

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powinien¢bystalony na podstawie badaprobek
wykonanych wg metody Marshalla; prébki powinny syt wymagania podane w tablicy 6 Ip. od
1do5.

Wykonana warstwa wkaca, wyréwnawcza i wzmacnigla z betonu asfaltowego powinna
spetnid wymagania podane w tablicy 6 Ip. od 6 do 8.
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Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralnotasfgch oraz warstwy scieralnej z betonu

asfaltowego
Wymagania wobec MMA
Lp. WiasCiWOscCi i Warstwys’ueralnej z"BA
w zalezndéci od kategorii ruchy
KR 1ub KR 2 | <R3 :o KR
1 Modut sztywndci petzania, MPa nie wymaga si| = 14,0 £18)"
5 Stabilng¢ probek wg metody Marshalla w
temperaturze 60C, kN 25,5 >10,0"
Odksztatcenie prébek jw., mm od 2,0do5(0 od2,88a
4 | Wolna przestrzew probkach jw., % viv od15do4,4 od2,0do:
Wypetnienie wolnej przestrzeni w od 78,0 do
5 prébkach jw., % 0d 750d0 90,4 o
Gruba¢ w cm warstwy z MMA o
uziarnieniu:
od 0 mm do 6,3 mm 0d 1,5do 4,0
6 od 0 mm do 8,0 mm 0d 2,0 do 4,0
od 0 mm do 12’ 8 mm od 3,5do 5,0 | od 3,5do 5,0
od 0 mm do 16’0 mm 0d4,0do 5,0 | od 4,0do 5,0
od 0 mm do 20,0 mm 0d 5,0do 7,0 | od 5,0 do 7,0
7 Wskanik zag:szczenia warstwy, % =>98,0 =>98,0
8 Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od1,5do5,0 od3,0doj

1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, instcje - zeszyt nr 48 [16]

dotyczy tylko fazy projektowania sktadu MMA

skanalizowanym, itp.

2) probki zagszczone 2 x 50 udenzebijaka
3) probki zagszczone 2 x 75 udenzebijaka
4) specjalne warunki, okgenie ruchem powolnym, stacjonarnym,

p,0

Tablica 5. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek darstwy whzacej,
wyréwnawczej i wzmacniagej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zaweirto

asfaltu

kategorii ruchu

Rzgdne krzywych granicznych uziarnienia MM w zalesci od

Wymiar oczek si KR 1 lub KR 2 | KR 3 do KR 6
#, mm Mieszanka mineralna, mm
odO0 odO0 od 0 odO0 od O od 0 do
do20| dol16 | do12,8| do25 do 20 16Y
Przechodzi przez:
31,5 100
25,0 100 84+100 100
20,0 87+ 100 75+100 | 87+100 100
16,0 100 | 88+100 100 68:90 | 77100 | 87+100
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75+100
128 | g593 | 787100 85+100 | 62+83 | 66+90 | 77100
96 | cpgg | 67792 | 707100 | 55:74 | 56:81 | 67+89
80 | ¢ 2_ gy | 6086 62:84 | 50-69 | 50:75 | 60:83
6.3 47;7 g | 5380 | 55776 | 45:63 | 45:67 | 54:73
40 |, &j g7 | 42:69 45:65 | 32:52 | 3655 | 42+60
2,0 ' 30:54 | 35:55 | 25:41 | 25:41 | 30:45
3 30:55
zawartdc¢
ziarn > 2,0 mm 46+70 45-65 59+75 59+75 55+70
(45:70) ( ) | ( )| ( ) | ( )| ( )
0,85 2040 | 25+45 | 16+30 | 16:30 | 20:33
20+40 _
0,42 13:30 | 1428 18:38 | 10:22 | 922 13+25
0,30 L cy: oo | 11724 | 15:35 | 819 | 7+19 | 10:21
018 | "0 | 817 | 11228 | 5:14 | 515 | 7:16
0.15 s | 715 | 925 | 512 | 514 | 614
0.075 | = 3:8 | 3:9 | 46 | 47 | 58
3:7
Orientacyjna
zawart@¢ asfaltu _ _
wMMA. 0 m/m| 358 4358 | 4560 | 4655 | 40655 | 4358
1) Tylko do warstwy wyréwnawczej

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralngch warstwy wizacej, wyréwnawczej i
wzmacniagcej z betonu asfaltowego przedstawiono na rysunkddhdo 13.
Rys. 8. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki eréinej BA od 0 do 20 mm do
warstwy wizacej, wyrbwnawczej i wzmacniggej nawierzchni drogi o ohgieniu ruchem

KR1 lub KR2
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100 0
90 1 / 10
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o
= 70 / 30
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Q (=}
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©
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@ 40 60 4
r S
a o
30 /‘/ 70
20 80
- -
10 90
I 2 /0,0/
-~
0 100
0,075 0,15 0,18 03 0,42 0,85 2 4 63 8 986 16 25 38,1

12,8 20 315
Wymiary oczek sit kwadratowych, mm

Rys. 9. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki ersinej BA od 0 do 16 mm do
warstwy wizacej, wyrbwnawczej i wzmacniggej nawierzchni drogi o obgieniu ruchem
KR1 lub KR2
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Rys. 10. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanknaralnej BA od 0 do 12,8 mm do
warstwy wizacej, wyrbwnawczej i wzmacniggej nawierzchni drogi o obgieniu ruchem

KR1 lub KR2
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90 / 10
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Wymiary oczek sit kwadratowych, mm

Rys. 11. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankneralnej BA od 0 do 25 mm do
warstwy wizacej, wyrbwnawczej i wzmacnigej nawierzchni drogi o obgieniu ruchem
od KR3 do KR6

57



DOKUMENTACJA UPROSZCZONA DO ZGLOSZENIA ROBOT BUDOWLANYCH
Przebudowa drogi gminnej Nr 109801D Wrociszow - Wilka.
Inwestor: Gmina Sulikéw, ul. Dworcowa 5, 59-975 Sulikéw

NR ASTM 200 100 80 50 40 20 10
100 0
90 10
80 / 20
S . [ A 1
o
S 70 / 30
k) 1 )4
7] X
N 60 / 40 1
& - >
E ©
w 50 /] 50 2
B e 7 | =2
f: / M o
g 40 60 S
u [%2
a S
30 / 70 £
20 > - // 80
S B / R S
10 ] g0
1/
r. _
0 100
0,075 015 0,18 03 0,42 0,85 2 4 63 B8 986 16 25 381

128 20 315
Wymiary oczek sit kwadratowych, mm

Rys. 12. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankneralnej BA od 0 do 20 mm do
warstwy wizacej, wyrbwnawczej i wzmacniggej nawierzchni drogi o ohgieniu ruchem
od KR3 do KR6
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/ }
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Rys. 13. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanknemalnej BA od 0 do 16 mm do
warstwy wyroéwnawczej nawierzchni drogi o afzginiu ruchem od KR3 do KR6

Tablica 6. Wymagania wobec mieszanek mineralndtagfgch 1 warstwy wazacej,
wyréwnawczej oraz wzmacnigjej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA, warstwy
wigzacej, wyrownawczej
Lp. Wihasciwosci I wzmacniajcej w zalgnosci od
kategorii ruchu
KR1 lub KR| odKR3 do KR §
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2
1 Modut sztywnéci petzania?, MPa ne vg@maga > 16,0 €22y
Stabilng¢ probek wg metody Marshalla w
2 | temperaturze 60C, zagszczonych 2x75 )
uderzé ubijaka, kN 28,0 €6,0f 11,0
Odksztatcenie prébek jw., mm od 2,0 do 3,0 od 1,8,00
Wolna przestraew probkach jw., %(v/v]) od 4,0 do 8,p od 4,0 do 8,0
5 Wypetnienie wolnej przestrzeni w od 65,0 do
prébkach jw., % 80,0 =750
Grubas¢ warstwy w cm z MMA o
uziarnieniu:
od 3,5do 5,0
6 0d 0 mm do 12,8 mm 0d 4,0do6,0]  od 4,0do 6,0
od O mm do 16,0 mm
od 6,0 do 8,0 od 6,0 do 8,0
od 0 mm do 20,0 mm ] 0d 7.0 do 10.0
od 0 mm do 25,0 mm ’ ’
7 Wskanik zag:szczenia warstwy, % =>98,0 >98,0

8 Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od 4,5 do 9,0 od 4,5do 9,0

1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, indtoje - zeszyt nr 48
[16],dotyczy tylko fazy projektowania sktadu MMA
2) dla warstwy wyréwnawczej
3) specjalne warunki, olgienie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowanym,

itp.

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltow produkuje s w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lulagtym
zapewniajcej prawidtowe dozowanie skladnikow, ich wysuszeénig/rmieszanie oraz zachowanie
temperatury sktadnikéw i gotowej mieszanki mineca#tsfaltowe;.

Dozowanie skladnikow, w tym tak wstpne, powinno by wagowe i zautomatyzowane oraz
zgodne z recept Dopuszcza gidozowanie oljtosciowe asfaltu, przy uwzetinieniu zmiany jego
gestasci w zaleznosci od temperatury. Dla kategorii ruchu od KR5 do&K#bzowanie sktadnikéw
powinno by sterowane elektronicznie.

Tolerancje dozowania sktadnikow mpgvynost: jedna dziatka elementarna wagi, walie
przeptywomierza, lecz nie wiej niz + 2 % w stosunku do masy sktadnika.

Jezeli jest przewidziane dodanéeodka adhezyjnego, to powinien onébgozowany do asfaltu w
sposob i w iléciach okrélonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien by ogrzewany w sposob fredni, z uktadem termostatowania,
zapewniggcym utrzymanie statej temperatury z tolergncp°® C.

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wyrosi

-dlaD 50 od 14%5C do 165C,
-dlaD 70 od 1490C do 160C,
-dla D 100 od 135C do 160C,

- dla polimeroasfaltu - wg wskazg@roducenta polimeroasfaltu.

59



DOKUMENTACJA UPROSZCZONA DO ZGLOSZENIA ROBOT BUDOWLANYCH
Przebudowa drogi gminnej Nr 109801D Wrociszow - Wilka.
Inwestor: Gmina Sulikéw, ul. Dworcowa 5, 59-975 Sulikéw

Kruszywo powinno b§ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minerpmadodaniu
wypetniacza uzyskata wdeiwa temperatuy. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie
powinna by wyzsza o wgcej niz 30° C od maksymalnej temperatury mieszanki mineralno-
asfaltowej.

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powiwgaosk:

-zD50 od 140C do 170C,
-zD70 od 135C do 165C,
-z D 100 od 130C do 160C,

- z polimeroasfaltem - wg wskazaroducenta polimeroasfaltu.

5.4. Przygotowanie podtaa

Podiae pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinna hyyprofilowane i rowne.
Powierzchnia podiea powinna by sucha i czysta.

Nieréwndaici podtaza pod warstwy asfaltowe nie powinnychyieksze od podanych w tablicy 7.

Tablica 7. Maksymalne nieréwéa podiaza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. Drogi i place Podtze pod warstw
scieralrg WI a}zqc.a} l
wzmacniajca
1 Drogi klasy A, Si GP 6 9
2 Drogi klasy G i Z 9 12
3 Drogi klasy L |. D praz place i 12 15
parkingi

W przypadku gdy nierowrdci podicza s wigksze od podanych w tablicy 7, pogko naley

wyréwna: poprzez frezowanie lub utenie warstwy wyréwnawcze;.

Przed roztaeeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego,tq@@dnaley skropt emulsp

asfaltowg lub asfaltem uptynnionym w ifgi ustalonej w SST. Zalecane dto asfaltu po

odparowaniu wody z emulsji lub uptynniacza podantaklicy 8.

Powierzchnie czotowe kraymikdéw, wlazow, wpustow itp. usdzen powinny by pokryte

asfaltem lub materialem uszczelg@jm okr&lonym w SST .

Tablica 8. Zalecane ifoi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolwdj uptynniacza z
asfaltu uptynnionego

‘ . llos¢ asfaltu po odparowaniu
Podiaze do wykonania warstwy | yyody z emulsji lub uptynniacz
Lp. z mieszanki betonu asfaltowego | , 5sfalty uplynnionego, kg

j%Y

Podlare pod warstwy asfaltove
1 Podbudowa/nawierzchnia ttuczniowa od 0,7do 1,0
Podbudowa z kruszywa stabilizowanego

2 mechanicznie 0d 0,5do 0,7
Podbudowa z chudego betonu lub gruptu
3 stabilizowanego cementem 0d 0,3 do 0,5
Nawierzchnia asfaltowa o chropowatej
4 0d 0,2 do 0,5

powierzchni
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5.5. Pojczenie medzywarstwowe

Kazda utozong warstwe nalezy skropt emulsp asfaltows lub asfaltem uptynnionym przed
utozeniem nasfpnej, w celu zapewnienia odpowiedniegogpaenia mgdzywarstwowego, W il€i
ustalonej w SST.

Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowd) uptynniacza podano w
tablicy 9.

Tablica 9. Zalecane ifci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltoldj uptynniacza z
asfaltu uptynnionego

llos¢ asfaltu po odparowaniu wody Z
emulsji lub uptynniacza z asfaltu

Lp. Polaczenie nowych warstw uplynnionego  kg/fh
1 Podbudowa asfaltowa
5 Asfaltowa warstwa yvyrownawcza 0d 0,3d0 0,5
lub wzmacnhiajca
3 Asfaltowa warstwa wizgca od 0,1 do 0,3

Skropienie powinno hy wykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianynoagarowanie
wody lub ulotnienie uptynniacza; orientacyjny cragrzedzenia wynosi co hajmniej:

- 8h przyilgci powyzej 1,0 kg/mi emulsji lub asfaltu uptynnionego,

- 2h przyilégci od 0,5 do 1,0 kg/fremuls;ji lub asfaltu uptynnionego,

- 0,5 h przy iléci od 0,2 do 0,5 kg/Aemulsji lub asfaltu uptynnionego.

Wymaganie nie dotyczy skropienia ragrggaczarki.

5.6. Warunki przystapienia do robot
Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegazenby¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia jest nie
nizsza od +5C dla wykonywanej warstwy grubci > 8 cm i + 10 C dla wykonywanej warstwy
grubagci =< 8 cm. Nie dopuszcza esiukladania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokrym
podiazu, podczas opaddw atmosferycznych oraz silnegowi{gt> 16 m/s).
5.7. Zaréb prébny
Wykonawca przed przygtieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltdwygest
zobowpgzany do przeprowadzenia w obegtidnspektora Nadzoru kontrolnej produkciji.
Sprawdzenie zawaroi asfaltu w mieszance okte sk wykonupc ekstrakaj.
Tolerancje zawartmi sktadnikbw mieszanki mineralno-asfaltowej wagm  skiadu
zaprojektowanego podano w tablicy 10.

Tablica 10. Tolerancje zawastw sktadnikbw mieszanki mineralno-asfaltowej wggm sktadu
zaprojektowanego przy badaniu pojedynczej grdbktody ekstrakcji, % m/m
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Mieszanki mineralno-asfaltowe ¢lo
Lp Sktadniki mieszanki mineralno- nawierzchni drég o kategorii
' asfaltowe] ruchu
KR1IlubKR2 KR3doKR6
Ziarna pozostage na sitach o oczkach|#
1 mm:
31,5; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; 6,3; +5,0 +4,0
4,0; 2,0
5 Ziarna pozostage na sitach o oczkach|#
mm: 0,85; 0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075 *3.0 +2,0
3 Ziarna przechodice przez sito o oczkach
#0,075mm +20 15
4 Asfalt +0,5 +0,3

5.8. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna¢hbybudowywana uktadagkwyposaong w uktad z
automatycznym sterowaniem grdbop warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z
dokumentagj projektovs.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinn& bjzsza od minimalnej temperatury
mieszanki podanej w pkcie 5.3.

Zageszczanie mieszanki powinno odbyinvsie bezzwtocznie zgodnie ze schematem pgtzejalca
ustalonym na odcinku probnym.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasieegagzania powinna wyndshie mniej nk:

- dla asfaltu D 50 130C,

- dla asfaltu D 70 125C,

- dla asfaltu D 100 12CC,

- dla polimeroasfaltu - wg wskaz@roducenta polimeroasfaltow.

Zageszczanie nalg rozpocaé od kravedzi nawierzchni ku osi. Wskaik zag:szczenia ulgonej
warstwy powinien b§ zgodny z wymaganiami podanymi w tablicach 41 6.

Ztacza w nawierzchni powinny kbywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopado osi
drogi.

Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny bprzesunjte wzgkdem siebie co najmniej o 15
cm. Zhcza powinny by catkowicie zwijzane, a przyleggge warstwy powinny by w jednym
poziomie.

Ztgcze robocze powinno byrowno obcgte i powierzchnia obetej krawedzi powinna by
posmarowana asfaltem Iub oklejona samoprzyepa&mg asfaltowo-kauczukoww Sposob
wykonywania zicz roboczych powinien lByzaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w cz. ,A” ,Wymagania ogélne” pkt 8.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénaadania asfaltu, wypetniacza oraz
kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki namer-asfaltowe] i przedstawmvyniki
tych bada Inspektorowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Cestotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow
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Czstotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow w czasie wytwarzania mieszanki minesehsfaltowej
podano w tablicy 11.

6.3.2. Sktad i uziarnienie mieszanki mineralno-tsvee]

Badanie skladu mieszanki mineralno-asfaltowej pmle wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-
04001:1967 [8]. Wyniki powinny kiy zgodne z receptlaboratoryjma z toleranci okreslong w
tablicy 10. Dopuszczagivykonanie badainnymi rownowanymi metodami.

6.3.3. Badanie wiziwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny naley okresli¢ penetragj i temperatug micknienia asfaltu.

6.3.4. Badanie wkziwosci wypetniacza

Na kazde 100 Mg ziytego wypetniacza natg okresli¢ uziarnienie i wilgotné¢ wypeltniacza.

Tablica 11. Cestotliwos¢ oraz zakres badai pomiar6w podczas wytwarzania mieszanki
mineralno-asfaltowej

Czestotliwos¢ bada
P Minimalna liczba badana dziennej
Lp. Wyszczegolnienie bada . .
dziatce roboczej
Skiad i uziarnienie mieszanki 1 probka przy produkcji do 500 Mg
1 mineralno-asfaltowej pobranejw | 2 prébki przy produkciji ponad 500
wytworni Mg
2 Wiasciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
3 Wiasciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
4 Wiasciwosci kruszywa przy kadej zmianie
5 Temperatura sktadnikéw mieszanki o
mineralno-asfaltowej dozor cagty
6 Temperatura mieszanki mineralnot  kazdy pojazd przy zatadunku i w
asfaltowej czasie wbudowywania
Wyglad mieszanki mineralno- :
7 . Jw.
asfaltowej
Wiasciwosci prébek mieszanki
8 mineralno-asfaltowej pobranej w jeden raz dziennie
wytworni
Ip.1 i 1p.8 — badania maghy¢ wykonywane zamiennie wg PN-S-96025:2000 [10]

6.3.5. Badanie wikgiwosci kruszywa
Przy kadej zmianie kruszywa nale okresli¢ klas i gatunek kruszywa.
6.3.6. Pomiar temperatury sktadnikow mieszanki mahmm-asfaltowej

Pomiar temperatury sktadnikdw mieszanki mineralsfaléowej polega na odczytaniu temperatury
na skali odpowiedniego termometru zamontowanegotagzarce. Temperatura powinnacby
zgodna z wymaganiami podanymi w recepcie laboratejy SST.

6.3.7. Pomiar temperatury mieszanki mineralno-ssfag]

Pomiar temperatury mieszanki  mineralno-asfaltovpejlega na kilkakrotnym zanurzeniu
termometru w mieszance i odczytaniu temperatury.
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Doktadna¢ pomiarut 2° C. Temperatura powinna dyggodna z wymaganiami podanymi w SST.
6.3.8. Sprawdzenie wygdu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocenmialnej jej wyghdu w
czasie produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudowyiaa

6.3.9. Wiaciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej najeokresla¢ na probkach zagzczonych meted
Marshalla. Wyniki powinny b zgodne z recegptiaboratoryjm.

6.4. Badania dotycace cech geometrycznych i wkgiwosci warstw nawierzchni z betonu
asfaltowego

6.4.1. Cestotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiarébw wykonanych warstw nawierzchni z betonu
asfaltowego podaje tablica 12.

Tablica 12. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwo$¢ bada i pomiarow
1 Szeroké¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o didgol km
2 | Réwna¢ podiuzna warstwy | kady pas ruchu planografem lubgato 10 m
3 [ RGwna¢ poprzeczna warstwy nie rzadziegmio 5m
4 | Spadki poprzeczne warstwj 10 razy na odcinku dvafjugaci 1 km
5 Rzgdne wysokséciowe pomiar rzdnych niwelacji podtanej i
warstwy poprzecznej oraz usytuowania osi wedtug
6 | Uksztaltowanie osi w planie dokumentacji budowy
7 Grubaié warstwy 2 prébki z kadego parzza o powierzchni do 30P0
8 | Zlacza podiune i poprzeczne cata diugozlacza
Krawedz, obramowanie ,
9 warstwy cala dlugec
10 Wyghd warstwy ocena ggta
11 Zagszczenie warstwy 2 prébki z kadego pa;? o powierzchni do 30p0
12 | Wolna przestrzew warstwie jw.

6.4.2. Szerok& warstwy

Szerokd¢ warstwy scieralnej z betonu asfaltowego powinnaé¢bygodna z dokumentag)
projektows, z toleranci +5 cm. Szerok& warstwy asfaltowej tej potazonej, nie ograniczonej
kraweznikiem lub opornikiem w nowej konstrukcji nawierzih powinna by szersza z kalej
strony co najmniej o grusé warstwy na niej potoonej, nie mniej jednak ai5 cm.

6.4.3. ROWné&¢ warstwy

Nieréwnaici podiuzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mmerzaeg BN-68/8931-04
[11] nie powinny by wicksze od podanych w tablicy 13.
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Tablica 13. Dopuszczalne nierowssowarstw asfaltowych, mm

Warstwa | Warstwa Warstwa
Lp. Drogi i place Scieralna | wiazaca | wzmacniajca
1 Drogi klasy A, S i GP 4 6 9
2 Drogi klasy G i Z 6 9 12
3 Drogi klasy L i. D Qraz place i 9 12 15
parkingi

6.4.4. Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegodemkach prostych i na tukach powinnycby
zgodne z dokumentagcprojektow, z tolerangj = 0,5 %.

6.4.5. Rzdne wysokéciowe

Rzedne wysokéciowe warstwy powinny hiyzgodne z dokumentacprojektows, z tolerangj £ 1
cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi w planie

Os warstwy w planie powinna Byusytuowana zgodnie z dokumentgpjojektowa, z toleranci 5
cm.

6.4.7. Grubé&¢ warstwy

Grubas¢ warstwy powinna by zgodna z grubieia projektows, z toleranci + 10 %. Wymaganie to
nie dotyczy warstw o grulioi projektowej do 2,5 cm dla ktorej tolerancja wgno+5 mm i
warstwy o grubéci od 2,5 do 3,5 cm, dla ktérej tolerancja wynb& mm.

6.4.8. Zhcza podtane i poprzeczne

Ztgcza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostofgdo osi.
Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny bprzesunjte wzgkdem siebie co najmniej o 15
cm. Zhcza powinny by catkowicie zwijzane, a przyleggge warstwy powinny by w jednym
poziomie.

6.4.9. Krawdz, obramowanie warstwy

Warstwascieralna przy opornikach drogowych i gdzeniach w jezdni powinna wystagvad 3 do
5 mm ponad ich powierzchni Warstwy bez opornikbw powinny by wyprofilowane a w
miejscach gdzie zaszta koniecz@obciecia pokryte asfaltem.

6.4.10. Wygid warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien énigednoliy tekstue, bez miejsc
przeasfaltowanych, porowatych, tusgoygch sé i spekanych.

6.4.11. Zagszczenie warstwy i wolna przestfize warstwie

Zageszczenie i wolna przestnzev warstwie powinny b§ zgodne z wymaganiami ustalonymi w
SST i recepcie laboratoryjnej.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdblne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w cz. ,A” ,Wymiaig ogolne” pkt9.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarovg jest n (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonwatisfvego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w cz. ,A” ,\Wyraa@g ogolne” pkt 10.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagrojektowy i SST, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p&tu PN-S-96025:2000[10] daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w cz. ,A” ,Wymagania ogolne” pkt 11.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 frwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robét, zgodnie z zatwierdzonym prejekbrganizacji ruchu,
— dostarczenie materiatow,
- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itfapsport na miejsce wbudowania,
— posmarowanie lepiszczem kredlzi urzadzen obcych i krawznikdw,
— skropienie mgdzywarstwowe,
— roziozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,
— obckcie krawedzi i posmarowanie asfaltem,
— przeprowadzenie pomiaréw i badalaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
techniczne.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1.PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa uredhe do nawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka

2.PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywadamdo nawierzchni drogowych

3.PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa urahe do nawierzchni
drogowych. Piasek

4.PN-B-11115:1998 Kruszywa mineralne. Kruszywaiczte zzuzla stalowniczego do
nawierzchni drogowych

5.PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naftoviRakowanie, znakowanie i
transport

6.PN-C-96170:1965 Przetwory naftowe. Asfalty dnogo

7.PN-C-96173:1974 Przetwory naftowe. Asfalty upigme AUN do nawierzchni
drogowych

8.PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Metody bhadas mineralno-bitumicznych i
nawierzchni bitumicznych

9.PN-S-96504:1961 Drogi samochodowe. Wypetniacai&any do mas bitumicznych
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10.PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe i lotniskoweawidrzchnie asfaltowe.
Wymagania

11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar r&ghamawierzchni planografem i
tata

10.2. Inne dokumenty

12.Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatimy potsztywnych. IBDiM, Warszawa, 1997

13.Tymczasowe wytyczne techniczne. Polimeroasfatggowe. TWT-PAD-97. Informacije,
instrukcje - zeszyt 54, IBDiM, Warszawa, 1997

14.Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsfalttave EmA-99. Informacje, instrukcje -
zeszyt 60, IBDiM, Warszawa, 1999

15.WT/MK-CZDP84 Wpytyczne techniczne oceny j&bio grysow i zwirdbw kruszonych z
naturalnie rozdrobnionego surowca skalnego przemmemgo do nawierzchni drogowych,
CZDP, Warszawa, 1984
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